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Wysoka funkcjonalnos¢ i wysokie osiagi

Dzigkujemy za wybranie przemiennikow firmy Shihlin, Seria SE3.

Ta Instrukcja zawiera spis parametrow przemiennikow Serii SE3. Uzytkownik moze
tu fatwo znalez¢ zakres nastawien oraz nastawiong fabrycznie warto$¢ domys$lng kaz-
dego parametru. Przed nastawianiem parametrow, nalezy starannie zapoznac si¢ z Inst-
rukcja montazu, tak, aby uzywac przemiennika w sposob poprawny i bezpieczny.

1. Grupa parametrow 00 — Parametry systemowe

Grupa | Numer WEVALE] Zakres nastawien Nastawienie Naft?‘v{e{lle
fabryczne | uzytkownika
00-00 P.90 przé\r/[n?gilika Odczyt z wyswietlacza Odczyt
Wersja opro-
00-01 P.188 gramowania | Odczyt z wyswietlacza Odczyt
wewngtrznego
0: Brak funkcji
1: Kasowanie historii alarméw (P.996=1)
2: Resetowanie przemiennika (P.997=1)
3: Przywracanie do wartosci domyslnych
P.996 P canie wszystkich parametrow (P.998=1)
00-02 N parametréw | 4 Przywracanie do wartosci domyslnych 0
P999 1 niektorych parametrow (P.999=1)
5: Przywracanie do wartosci domyslnych
2 niektorych parametrow (P.999=2)
6: Przywracanie do warto$ci domyslnych
3 niektorych parametrow (P.999=3)
0: Parametry mozna zmieniac¢ tylko przy
zatrzymanym silniku
b Wybor .| 1: Parametrow nie mozna zmieniac.
abezpieczenia
00-03 P77 |4 parﬁetrzéw 2: Parametry mozna zmienia¢ takze 0
przed zmiang przy pracujacym silniku
3: Parametréw nie mozna zmieniac,
bo sa chronione hastem
00-04 | p2og | FPametr o 45535 0
odszyfrowania
00-05 | P295 Wp“;lwadzame 2~ 65535 0
asta
XO0: Przy starcie przemiennika, wyswietlacz
wchodzi automatycznie w tryb moni-
torowania, a na ekranie wyswietlana
) jest czgstotliwos¢ na wyjsciu przemien-
Wybor nika.
00-06 | P.110 “g;?g:::gﬁz X1: Przy starcie przemiennika, ekran wy- 1
pwyéwie tlaczu $wietla czestotliwo$¢ zadana.
X2: Przy starcie przemiennika, wyswietlacz
wchodzi automatycznie w tryb moni-
torowania, a ekran wyswietla biezace
obciazenie.
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Nastawienie | Nastawienie
fabryczne | uzytkownika

Grupa | Numer WEVALE] ‘ Zakres nastawien ‘

0X: Ekran startowy do monitorowania
trybu czgstotliwosci wyjscia

Wybor 1X: Ekran startowy do nastawiania trybu
00-06 P110 wys'wietle'mych czgstotliwosci zadanej : : !
parametrow na | 2X: Ekran startowy do monitorowania try-
wyswietlaczu bu pradu wyjscia

3X: Ekran startowy do monitorowania try-

bu napiecia wyjscia

0: Napigcie wyjscia (V)
1: Napigcie przemiennika migdzy zaciska-

mi (+/P) i (-/N) (V)
2: Wzrost temperatury falownika (%)

: Obcigzenie zadane dla statego obcigzenia
systemu (%)

W

4: Obciazenie sprzg¢zenia zwrotnego dla
statego obciazenia systemu (%)

W

: Czgstotliwos¢ pracy (Hz)

a

Szybko$¢ narastania temperatury uktadu
elektronicznego (%)

7: Warto$¢ sygnatu (V) zaciskow wejscia
analogowego 2-5

8: Wartos$¢ sygnatu (mA) zaciskow 4-5
wejscia (mA/V)

9: Moc wyjscia (kW)

10: Szybkos¢ silnika (Hz)

00-07 | P16l Wys’wwtlagz 11: Sygnat obrotéw w przod 1 w tyl, gdzie 0

wielofunkeyjny 1 oznacza obroty w przod, 2 - obroty

w tyl, a 0 stan zatrzymania.

12: Temperatura NTC (°C)

13: Szybkos¢ narastania temperatury silnika
(7o)

14: nieuzywane

15: Czgstotliwos¢ wejsciowa terminala M2.
(kHz)

16: Warto$¢ promienia zwijania w czasie
rzeczywistym (mm)

17: Predkos$¢ liniowa w czasie rzeczywis-
tym (m/min)

18: Moment wyjscia przemiennika (%)
(wazny tylko, gdy Parametry 00-21
(P.300) lub 00-22 (P.370) sa nastawie-
nie 3 ~6).

19: Stan wej$cia terminala cyfrowego

20: Stan wyjscia terminala cyfrowego
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Grupa | Numer WEVALZ] Zakres nastawien Nastawvweme l\l.avstamvel'ne
fabryczne | uzytkownika
21: Aktualna czgstotliwo$¢ nosna przemien-
nika
22: nieuzywane
23: Potozenie bieguna wirnika silnika syn-
chronicznego (pokazuje potozenie bie-
guna silnika tylko z enkoderem, gdy
00-21 (P.300) =5 jest ustawiony)
0007 P61 Wyswietlacz 24: Aktualna czestotliwo$¢ zadana o
a ' wielofunkeyjny | 25: wejécie temperaturowe PTC jako pro-
cent
26: Obciazenie zadane i sprzgzenie zwrotne
dla uktadu statego obciazenia
27: Predkos¢ silnika
28: Wspotczynnik mocy
29: Wartos¢ zuzycia energii (kWh)
30: Czgstotliwos¢ sprzgzenia zwrotnego PG
cwietlani 0: Wyswietlanie czgstotliwosei wyjscia
00-08 | pa7 | Wyswietlanie A S0000 0,0
predkosei
2:1~9999
0: Wybor wyswietlania jednostki predkosci,
to 1
00-09 P259 Wy'b(’)r miejsc | 1: Wybor wyswietlania jednostki predkosci, |
dziesigtnych 00,1
0X: Bez migjsc dziesigtnych
1X: Jedno miejsce dziesigtne
00-10 |Zarezerw.| Nieuzywane | Nieuzywane -
00-11 | p7p | Crostoliwost |y sy, 5 kHz
nosna
Wybér obstugi | 0: Bez obstugi Soft--PWM
00-12 | P31 czgst. nosnej | 1: Gdy 00-11 (P.72) < 5, Soft-PWM dziata 0
Soft-PWM (tylko przy sterowaniu V/F)
Hamowanie | 0: Hamowanie wybiegiem
00-13 P71 wybiegiem/ 1
hamowanie DC | 1: Hamowanie DC
0: Zatrzymanie pracy po nacisnigciu przy-
00-14 P75 Wyboér funkcji cisku STOP tylko w trybie PU i H2.
’ zatrzymania | |: Zatrzymanie pracy po nacisnieciu przy-
cisku STOP we wszystkich trybach.
0: Dozwolone s3 zaréwno obroty w przod,
jak iw tyt
Wybbr zapobic- I: Obrot,y w tyt sq zabromope (polec.eme
. obrotow ,,w tyt” powoduje zwalnianie
00-15 P78 gania obrotom . A
. i zatrzymanie silnika).
w przod/ w tyt -
2: Obroty w przod sa zabronione (polece-
nie obrotow ,,w przéd” powoduje zwal-
nianie i zatrzymanie silnika).
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Grupa | Numer WEVALE] Zakres nastawien Nastawvweme l\l.avstamvel.ne
fabryczne | uzytkownika
0:,,tryb PU”, , tryb zewngetrzny EXT” 1 ,,tryb
Jog” (ruchow nastawczych) sa wzajem-
nie zamienne
1:,tryb PU”, i ,,tryb Jog” (ruchéw nastaw-
czych) sa wzajemnie zamienne
2: tylko , tryb zewngtrzny”
3: tylko ,,tryb komunikacyjny”
00-16 | P79 Wg’zb,oi trybu 14 Tryb kombinowany 1” 0
iatania
5:,,Tryb kombinowany 2”
6:,,Tryb kombinowany 3”
7:,,Tryb kombinowany 4”
8:,,Tryb kombinowany 5”
99999: Drugi tryb dziatania, z nastawienia-
mi 00-18 (P.109) i czestotliwoscia
zadana wedtug 00-17 (P.97)
0: Nastawianie czgstotliwosci z jednostki
parametru
1: Nastawianie czgstotliwo$ci przez komu-
nikacj¢ RS-485
, . . | 2: Nastawianie czgstotliwosci przez wejs-
Wybdr drugiej cie analogowe
00-17 P97 czestotliwosci — — 0
zadanej 3: Nastawianie czgstotliwosci przez kartg
rozszerzenia komunikacji
4: Nastawianie czgstotliwosci przez karte
PG A2B2
5: Nastawianie czgstotliwosci przez impuls
HDI
0: Nastawianie sygnatu dziatania z wys-
wietlacza
1: Nastawianie sygnatu dziatania przez
00-18 P109 Wybor drugiego zacisk w.ejs'c.:ia cyfrowego : : 0
sygnatu start | 2: Nastawianie sygnatu dziatania przez
komunikacj¢ RS-485
3: Nastawianie sygnatu dzialania przez
karte rozszerzenia komunikacji
0: W trybie komunikacyjnym rozkaz dzia-
) ; fania i nastawienie czgstotliwosci sa po-
Wybér polece'*n dawane na drodze komunikacji.
00-19 P35 trybu komuni- - - - - 0
kacji 1: W trybie komunikacyjnym rozkaz dzia-
fania i nastawienie czgstotliwosci sa po-
dawane z zewnatrz..
) 0:  Sterowanie predkos$cia
00-20 P.400 Wybor try}m 1:  Sterowanie momentem 0
sterowania - -
2:  Sterowanie potozeniem
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Nastawienie | Nastawienie
fabryczne | uzytkownika

Grupa | Numer WEVAE ‘ Zakres nastawien ‘

IS4

Sterowanie V/F silnikiem indukcyjnym

—_

: Sterowanie V/F w petli zamknietej silni-
kiem indukcyjnym (V/F + PG)
2: Proste sterowanie wektorowe silnikiem
indukcyjnym
Wybér trybu : Bezczujnikowe sterowanie wektorowe
00-21 P.300 sterowania silnikiem indukcyjnym 0

w

silnikiem 4: Sterowanie wektorowe PG silnikiem
indukcyjnym

: Sterowanie wektorowe PG silnikiem
synchronicznym

W

=\

Sterowanie wektorowe silnikiem synch-
ronicznym bez PG

=4

Sterowanie V/F silnikiem indukcyjnym

—_

: Sterowanie V/F w petli zamknigtej silni-
kiem indukcyjnym (VF + PG)

2: Proste sterowanie wektorowe silnikiem
indukecyjnym

: Bezczujnikowe sterowanie wektoro-

Wybér drugiego we silnikiem indukcyjnym

00-22 | P370 | trybusterowa- |4: Sterowanie wektorowe PG silnikiem 99999

nia silnikiem indukcyjnym

: Sterowanie wektorowe PG silnikiem
synchronicznym

W

W

6: Sterowanie wektorowe silnikiem synch-
ronicznym bez PG
99999: Drugi tryb sterowania silnikiem nie
jest wybrany
b 0: Do standardowych zadan, dotyczy wen-
00-23 P.186 W};il(r)lril:e}llp u tylatorow i pomp wodnych 1
1: Wytrzymaty (HD), w stosunku do innych
, 0: Wartoscig domyslng dla parametru czgs- 0
Wybbrprzela- | iwosci jest 60 Hz
00-24 P.189 czenia 50 Hz/ — -
60 Hz 1: Warto$cig domyslng dla parametru czgs- 1
totliwosci jest 50 Hz
L. 0: Parametry s wyswietlane w , trybie gru-
Nastawienie powym”
00-25 P990 | trybudla para- — 0
metrow 1: Parametry sa wyswietlane w konwen-
cjonalnym , trybie P
Typ karty -
00-26 P.125 rorsyerzehia Odczyt z wyswietlacza Odczyt

Nastawienie | 0: Tryb normalny 0-650 Hz

0027 | P99l b totli- 0
"~ livcozfcslo it Tryb wysokiej predkosci 0-1500 Hz
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2. Grupa parametrow 01 — Parametry podstawowe

Grupa | Numer Nazwa Zakres nastawien N.a stawienie l\l.astawlver.ue
fabryczne |uzytkownika
0100 | p1 | Czestotiwosé 1 00 01:02 (PI8) Hz 120,00 Hz
maksymalna
o101 | pa | CESOUWOE G 0000 by 0,00 Hz
minimalna
Czestotliwose
01-02 | P.18 |maksymalna wy-|01-00 (P.1)~ 650,00 Hz 120,00 Hz
sokiej predkosei
0103 P3 Czestotliwos¢ | Nastawienie dla uktadu 50 Hz: 0 ~ 650,00 Hz 50,00 Hz
’ podstawowa | Nastawienie dla ukladu 60 Hz: 0 ~ 650,00 Hz 60,00 Hz
Napiecie 0~ 1000,0 V
01-04 | P19 czgstotliwosci L. . L . 99999
- [99999: zmieniane stosownie do napigcia wejscia
podstawowej
0: Krzywa przyspieszania/ zwalniania jest
Wybér krzywej liniowa
01-05 | P29 | przyspieszania/ | 1: Krzywa 1 przyspieszania/ zwalniania, typu S 0
zwalniania | 2: Krzywa 2 przyspieszania/ zwalniania, typu S
3: Krzywa 3 przyspieszania/ zwalniania, typu S
01-06 P7 Czas przys- | Typy 3.7K i mnigjsze: 0~360,00 s/ 0~3600,00 s 5,00 s
) pieszania (Acc) | Typy 5.5K i wigksze: 0 ~360,00 s/ 0 ~3600,00s| 20,00 s
Typy 3.7K i mniejsze: 0~360,00 s/ 0~3600,00 s 5,00 s
Czas zwal-
01-07 P8 . Typy 5.5K ~ 7.5K: 0 ~360,00 s/ 0 ~ 3600,00 s: 10,00 s
niania (Dec) —
Typy 11K i wigksze: 0 ~ 360,00 s/ 0 ~ 3600,00 s 30,00 s
o108 | pai @iana nasta- | 0: Inkrement czasu wynos% 0,01s 0
wien czasu Acc/ | 1: Inkrement czasu wynosi 0,1 s
Cgstothiosc od- |\, wienie dla ukladu 50 Hz: 1,00 ~ 650,00 Hz| 50,00 Hz
niesienia dla Acc/
01-09 | P20 Dcc (Przyspiesza-
o TAYSPISSE Nastawienie dla ukladu 60 Hz: 1,00~650,00 Hz | 60,00 Hz
nia i zwalniania)
Dodatkowe | Typy 0.75K i mniejsze: 0 ~ 30,0%: 6,0%
o10 | po zwickszenie | Typy 1.5K ~3.7K: 0~30,0% 4,0%
"~ | momentu poczat- | Typy 5.5K ~ 7.5K: 0 ~ 30,0% 3,0%
kowego Wiccej | Typy 11K ~ 22K: 0~ 30,0% 2,0%
o111 | Pz | CAsOUIWOSE o 601, 0,50 Hz
poczatkowa
Zastosowania z obcigzeniem statym
momentem (taSmociagi, itp.)
Zastosowania z obcigzeniem zmiennym
or12 | p1a Wybor rodzaju | momentem (wentylatory, pompy, itp.) 0
' obciazenia Zastosowania z obcigzeniem narastajacym/
malejacym
Wielopunktowa krzywa VF
Specjalna, dwupunktowa krzywa VF
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Grupa | Numer Nazwa Zakres nastawien Nastawienie 1\>J.astaw1‘el.uc
fabryczne |uzytkownika
Tryb V/F catkowicie osobny; w tym trybie
napigcie i czgstotliwo$¢ sa niezalezne wigcej
Wybor informacji w 5.11.13
01-12 | P14 rodzaju Tryb V/F proporcjonalny w tym trybie napigcie 0
obcigzenia | i czestotliwo$¢ sg proporcjonalne, wspot-
czynnik proporcjonalno$ci pomoca wejscia
analogowego lub wejscia M2
Czgstotliwos¢
01-13 | P15 10G 0~ 650,00 Hz 5,00 Hz
Czas Acc/
01-14 | P16 Dec JOG 0~360,00 s/ 0 ~3600,00 s 0,50s
Cras filtra 8 ~ 1(?09 ms 'P.o ustfi\;v1len1u .ckzasu ﬁlﬁgglztj;sto- )
01-15 | P28 czgstotliw. twosal Wy_!s'cwvs./t,:_]. Alownik moze odhiitrowac 0ms
. czgstotliwos¢ wyjsciowa w celu zmniejszenia
wyjscia A
wibracji maszyny
i- | 0~650,00 H:
01-16 | P91 Skok (,)Z-QSIOtll 0 z 99999
wosci 1A 99999: nieaktywny
i- ~ H
0117 | P92 Skok (fzgstotll 0 650,90 z 99999
wosci 1B 99999: nieaktywny
Skok czestotli- | 0~ 650,00 Hz
01-18 | P93 - - 99999
wosci 2A 99999: nieaktywny
Skok czestotli- | 0~ 650,00 Hz
01-19 | PY%4 - 99999
wosci 2B 99999: nieaktywny
0120 | pos | Skokczestotli- 1065000 He 99999
wosci 3A 99999: nieaktywny
Skok czgstotli- | 0~ 650,00 Hz
01-21 | P96 - 99999
wosci 3B 99999: nieaktywny
0~ 360,00 s/ 0 ~3600,00
01-22 | P44 | Drugiczas Acc S S 99999
99999: nie wybrany
. 0~ 360,00 s/ 0 ~3600,00 s
01-23 | P45 | Drugiczas Dec - 99999
99999: nie wybrany
Drugie, dodatko- | 0 ~30,0%
01-24 | P46 igkszeni 99999
WO ZWIKSZEIE | 99999: nie wybrane
momentu
i- ~ H
0125 | pa7 | Drugaczestotli- |0~ 630,00 Hz 99999
woS¢ podstawowa| 99999: nie wybrana
... | 0~650,00 Hz Parametry mozna ustawi¢, gdy
0126 | pog | CPESOUIWOSE |, any jest specialny silnik, w szczegolnosci | 3,00 Hz
$rednia 1 . o
regulujac moment obrotowy silnika.
Napigcie wyjscia
01-27 | P99 1 dla czgstotli- | 0 ~100,0% 10,0%
wosci $redniej
0128 | p1gy | Crestotliwose 10~ 650.00He 99999
$rednia 2 99999: nie wybrany
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Grupa | Numer WEVALZ ‘ Zakres nastawien ‘ Nastawienie Dﬁastawﬁex}ic
fabryczne |uzytkownika
Napigcie wyjscia
01-29 | P.163 2 dla czgstotli- | 0~ 100,0% 0,0%
wosci $redniej
0130 | pigs | Crestotliwose 1063000z 99999
$rednia 3 99999: nie wybrany
Napigcie wyjscia
01-31 | P165 | 3dlaczestotli- |0~ 100,0% 0,0%
wosci $redniej
0132 | pige | Crestotiwose 1065000z 99999
$rednia 4 99999: nie wybrany
Napigcie wyjscia
01-33 | P167 | 4dlaczestotli- |0~ 100,0% 0,0%
wosci $redniej
0134 | P168 Cz?stotl?woéé 0~ 650,90 Hz 99999
Srednia 5 99999: nie wybrany
Napiecie wyjscia
01-35 | P169 | 5dlaczestotli- |0~ 100,0% 0,0%
wosci $redniej
Czas dlatypu S
0136 | P255 krzywej na 0~25,00s/ 0 ~250,0s 0,20's
poczatku Acc
CzasdlatypuS | 0~25,00s/ 0~ 250,0s
01-37 | P256 . llc(rozgcwui . 99999: nie wybrany 99999
CzasdlatypuS | 0~25,00s/ 0~ 250,0s
01-38 | P257 . pl;gvﬂ:z] e 99999: nic wybrany 99999
CzasdlatypuS | 0~25,00s/ 0 ~250,0s
01-39 | P258 nal;t)zgcvl\:e]]) . 99999: nie wybrany 99999

10
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3. Grupa parametrow 02 — Parametry wejscia i wyjscia analogowego

Nasta- Nastawie-

Grupa | Numer WEVALZ] Zakres nastawien wienie nie uzyt-
fabryczne kownika

: Brak funkcji

: Czgstotliwosé

: Odno$nik momentu
: Warto$¢ zadana PID

: Sygnat sprz¢zenia zwrotnego PID

: Ustawienie predkosci liny

: Sprzgzenia zwrotnego predkos¢ liny

0
1
2
3
4
5: Nastawienie naciagu zadanego
6
7
8
9

02-00 | P00 f\?]nilli);rl Promien zwijania w rczas.i'e rz'eczywistym |
zacisku 2-5 : Poczatkowy promien zwijania
10: Grubo$¢ materiatu
11: PTC
12: PT100
13: Tryb V/F catkowicie osobny
14: Granica momentu dodatniego
15: Granica momentu ujemnego
16: Granica momentu dodatniego/ ujemnego
17: Ograniczenie momentu wstecznego
Funkcja zacisku . .
02-01 | P501 45 Taki same, jak dla 02-00 1
02-02 | P504 | Nieuzywany | Nieuzywany --
02-03 | P503 Funkeja | o1 same, jak dla 02-00 0
wejscia HDI
0: Czestotliwo$¢ wyjscia; odnos$nik wyswiet-
lanej czgstotliwosci 02-51 (P.55), to 100%.
1: Czestotliwos¢ wyjscia; odnosnik wyswietla-
nej czgstotliwosci 02-52 (P.56), to 100%.
2: Wyjscie napigcia magistrali DC; poziom
OV, to 100%
3: Wyjscie wzrostu temperatury przemiennika
NTC,
Funkcja 4: Wyjscie temp. ukladu elektronicznego prze-
02-04 | P54 zacisku miennika; dziatanie przekaznika tempera- 0

wyjécia AM tury ukladu elektronicznego (06-00 (P.9) # 0)
lub dziatanie przekaznika temperatury ukfa-
du elektronicznego modutu IGBT przemien-
nika (06-00 (P.9) = 0), to 100%.

5: Czestotliwo$¢ zadana; odnos$nik wyswietla-
nej czestotliwosci 02-51 (P.55), to 100%.

6: Wyjscie o ustalonym poziomie; poziom wyj-
$cia napigcia lub pradu jest nastawiony przez
02-54 (P.541)/02-53 (P.539)
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Nasta- Nastawie-

Grupa | Numer Zakres nastawien wienie nie uzyt-
fabryczne | kownika

7: Napigcie wyjscia; napigeie znamionowe
przemiennika, to 100%.

8: Prad wzbudzenia; prad znamionowy prze-
miennika, to 100% (wazny tylko, gdy 0-21
(P.300) lub 00-22 (P.370) ma nastawienie 3-6).

9: Moment silnika na wyjsciu; dwukrotno$é

Funkcja momentu znamionowego silnika, to 100%

02-04 | P54 zacisku (wazny tylko, gdy 00-21(P.300) lub 00-22 0

wyjécia AM (P.370) ma nastawienie 3-6).

10: Moc wyjscia; dwukrotno$¢ mocy znamio-
nowej silnika, to 100%.

11: Wyjscie impulsowe, 100,00 kHz, to 100%.

12: Predkos¢ silnika; wyswietlany poziom
02-51 (P.55), to 100%.

13: Wyjscie analogowe wbudowanego PLC

02-05 | P537 | Nieuzywany |-—-

0 ~ 100% Funkcja stuzy do zwielokrotnienia

Wzmocnienie

02-06 | P.185 - czgstotliwosci ustawienia przez zewnetrzny zacisk 0%
proporcjonalne .
wejscia analogowego.
0: Funkcja dodatkowej czgstotliwosci nie
jest dostgpna
1: czgstotliwosé pracy = czgstotliwos¢ podsta-
wowa + czgstotliwos¢ dodatkowa (podawa-
na przez zacisk 2-5)
2: czgstotliwos¢ pracy = czestotliwos¢ podsta-
wowa + czestotliwo$¢ dodatkowa (poda-
wana przez zacisk 4-5)
02-07 | P240 Czgstotliwos¢ | 3: czestotliwos¢ pracy = czgstotliwos¢ podsta- 0
’ dodatkowa wowa - czestotliwos¢ dodatkowa (podawa-
a przez zacisk 2-5)
4: czestotliwo$¢ pracy = czestotliwos¢ podsta-
wowa - czestotliwos¢ dodatkowa (podawa-
na przez zacisk 4-5)
5: czgstotliwosé pracy = podawana przez za-
cisk 2-5
6: czestotliwo$¢ pracy = podawana przez za-
cisk 4-5
0: Zakres sygnatuto 0~ 5V
1: Zakres sygnalu to 0 ~ 10 V
02-08 | P73 Wybor 2: Zakres sygnatu to 0 ~-5 V !

sygnatu2-5 | 3: Zakres sygnatu to 0 ~-10 V
4: Zakres sygnatu to -5 ~+5V
S: Zakres sygnatu to -10 ~+10 V

12
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Nasta- Nastawie-
Grupa | Numer Nazwa Zakres nastawien wienie nie uzyt-
fabryczne | kownika
50 Hz: 1,00 ~ 650,00 Hz Warto$¢ ustawienia
Maksymalna | jest docelowa wartoscia czgstotliwosci falow-
! . e . 50,00 Hz
02-09 | P38 | czestot. dzia- |nika, gdy sygnat wejsciowy na zacisku 2-5 wy-
lania 2-5 nosi 5V (10V).
60 Hz: 1,00 ~ 650,00 Hz 60,00 Hz
02-10 | P60 | Czasfiltra2-5 |0~2000 ms 30 ms
Odchylenie 2-5
02-11 | P.139 [sygnatu napigcio-| -100,0 % ~ 100,0 % 0,0 %
wego (bias)
Minimalne na-
02-12 | P.192 | pigcie dodatnie | 0~ 10,00 V 0,00 V
wejscia 2-5
Maksymalne
02-13 | P.193 | napiecie dodat- | 0~ 10,00 V 10,00 V
nie wejécia 2-5
Procent odpo- | -100,0 % ~100,0 %
wiadajacy mini-
02-14 | P.194 | ie- 0,0 %
DI 4000 % ~ 400,0 % (P.500 = 2/14/15/16/17) ’
zacisku 2-5
Procent odpo- | -100,0 % ~100,0 %
wiadajacy mak-
02-15 | P195 | symalnemu na- 100,0 %
pieciu dodatnie- -400,0 % ~400,0 % (P.500 = 2/14/15/16/17)
mu zacisku 2-5
Minimalne na-
02-16 | P512 | pigcie uyjemne |0~ 10,00 V 0,00 V
wejscia 2-5
Maksymalne
02-17 | P513 | napigcie ujem- |0~ 10,00 V 0,00 V
ne wejscia 2-5
Procent odpo- | -100,0 % ~100,0 %
wiadajacy
02-18 | P510 [minimalnemu na- 0,0 %
picciu ujemnemu -400,0 % ~400,0 % (P.500 = 2/14/15/16/17)
zacisku 2-5
Procent odpo- | -100,0 % ~100,0 %
wiadajacy mak-
02-19 | P511 | symalnemu na- 0,0 %
pieciu ujemnemu -400,0 % ~ 400,0 % (P.500 = 2/14/15/16/17)
zacisku 2-5
0: Sygnat to 4 ~20 mA
Wybor -
02-20 | P17 sygnalu 4-5 1: Sygnatto4 ~20mA 0~ 10V 0
2: Sygnatto 4 ~20mA0~5V
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Nasta- Nastawie-
Grupa | Numer Nazwa Zakres nastawien wienie nie uzyt-
fabryczne | kownika
Maktsyma‘na Ukiad 50 Hz: 1,00 ~ 650,00 Hz 50,00 Hz
dla zacisku 4-5 | Ukiad 60 Hz: 1,00 ~ 650,00 Hz 60,00 Hz
02-22 | P528 | Czasfiltra4-5 |0~2000 ms 30 ms
} Odchylenie syg- | - o o o
02-23 | P.505 natu (bias) 4-5 100,0 % ~ 100,0 % 0,0 %
0: falownik zwolni do 0 Hz po odfaczeniu. Po
podtaczeniu falownika, falownik przyspieszy
do odpowiedniej czgstotliwosci.
1: falownik zwolni do 0 Hz po odlaczeniu. Za-
cisk wyjsciowy uruchomi alarm. Po ponow-
) nym podtaczeniu falownika falownik przy-
Wybor spieszy do odpowiednia czgstotliwo$é. Po-
02-24 | pigsa | Zchowania nowne potaczenie spowoduje skasowanie 0
po roziaczeniu alarmu.
sygnatu 4-5 . - -
2: Przemiennik wylacza si¢ natychmiast, a pa-
nel wyswietla alarm ,,AEr”.
3: Przemiennik kontynuuje bieg zgodnie z czg-
stotliwoscia zadang przed roztaczeniem.
Zacisk wyjsciowy uruchomi alarm. Ponowne
potaczenie spowoduje skasowanie alarmu.
Minimalna war-
02-25 | P.198 [to$¢ pradu/ napig-| 0 ~ 20,00 mA/ V 4,00 mA
cia wejscia 4-5
Maksymalna
0226 | P99 | Wartosépradu/ 1o oo 00 masv 20,00 mA
napigcia wejscia
zacisku 4-5
Procent odpowia-
dajacy minima- -100,0 % ~ 100,0 %
02-27 | P196 | Inej wartosci 0,0%
pradu/ napiecia | _400,0 % ~ 400,0 % (P.500 = 2/14/15/16/17)
wejscia 4-5
Procent odpowia- o o
dajacy maksy- -100,0 % ~ 100,0 %
02-28 | P.197 | malnej warto$ci 100,0%
prad/ napiceia | 400,0 % ~ 400,0 % (P.500 = 2/14/15/16/17)
wejscia 3-5
02-29 | P531 | Nieuzywany | Nieuzywany
02-30 | P508 | Nieuzywany | Nieuzywany
02-31 | P527 | Nieuzywany | Nieuzywany
02-32 | P507 | Nieuzywany | Nieuzywany
02-33 | P545 | Nieuzywany | Nieuzywany
02-34 | P548 | Nieuzywany | Nieuzywany
02-35 | P549 | Nieuzywany | Nieuzywany
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Nasta- Nastawie-

Grupa | Numer Zakres nastawien wienie nie uzyt-
fabryczne | kownika

02-36 | P546 | Nieuzywany | Nieuzywany

02-37 | P547 | Nieuzywany | Nieuzywany

0 ~ 2000 ms stuzy do odfiltrowania zaklocen

Curas generowanych przez doktadnos¢ komponentow

02-38 | P526 filtra HDI lub inne czynniki. Im wigksza jest ustawiona 10 ms
warto$¢ 02-38, tym lepsza jest zdolnos¢ filtra,

ale wolniej reaguje na zmiany.

Czgstotliwosé

02-39 | P524 minimum | 0~ 100,00 kHz 0,00 kHz
wejscia HDI
Czgstotliwosé
02-40 | P.525 maksimum | 0~ 100,00 kHz 100,00 kHz
wejscia HDI
Procent, odpo- | .100,0 % ~ 100,0 %
wiadajacy czgs-
02-41 | P.522 | totliwo$ci mini- 0,0 %
mum wejécia | -400,0 % ~400,0 % (P.500 = 2/14/15/16/17)
HDI
Procent, odpo- | _100,0 % ~ 100,0 %
wiadajacy czgs-
02-42 | P523 | totliwosci mak- 100,0 %
simum wejcia | -400,0 % ~400,0 % (P.500 = 2/14/15/16/17)
HDI
0: Wybor funkeji FM jako funkeji wyjscia za-
cisku HDO
Mnoznik 1~9000: mnoznik fali prostokatnej, ktore sa
02-43 | P74 | czestotliwosci 02-43(P.74) wielokrotno$cia czestotliwosci na 0

HDO wyjsciu. Gdy 02-43 = 1, wyjscie jest jednym
rowne czgstotliwosci roboczej, a falownik mo-
ze zapewni¢ wyjscie w zakresie 1 ~ 650 Hz,
precyzja wynosi 1%.

0: Czestotliwo$¢ na wyjsciu falownika; odnosnik
wyswietlanej czgstotliwosci 02-51 (P.55), to
100%.

1: Prad na wyjsciu falownika; odno$nik moni-
toringu pradu 02-52 (P.56), to 100%.

2: Wyjscie napigcia magistrali DC; poziom OV,
to 100%

| 3: Wyjscie szybkosci wzrostu temperatury prze-

02-44 | P543 Wybor funkeji | miennika; poziom NTC, to 100%. 0

' wyjscia FM

4: Wyjscie szybkosci zmian temp. uktadu elek-
tronicznego przemiennika; dziatanie przekaz-
nika temperatury ukfadu elektronicznego
(06-00 (P.9) # 0) lub dziatanie przekazni-
ka temperatury uktadu elektronicznego mo-
dutu IGBT przemiennika (06-00 (P.9) = 0),
to 100%.

5: Czegstotliwo$¢ zadana; odnosnik wyswietl-
anej czgstotliwosci 02-51 (P.55), to 100%.
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Grupa | Numer

Zakres nastawien

Nasta-
wienie
fabryczne

Nastawie-
nie uzyt-
kownika

6: Wyjscie ustalonego napigcia; poziom wyj-
$cia napigciowego jest nastawiony przez
02-54(P.541).
7: Napiecie wyjscia; napigcie znamionowe prze-
miennika, to 100%.
8: Wyjscie ustalonego napiecia; poziom wyjs-
cia napigciowego jest nastawiony przez
02-54 (P.541) (tylko, gdy 0-21 (P.300) lub
) B 00-22 (P.370) ma nastawienie 3-6).
02-44 | P.543 Wyb.(?r.fu;l;?l 9:Moment; dwukrotno$¢ momentu znamio- 0
wyjscia nowego silnika, to 100% (wazny tylko, gdy
00-21(P.300) lub 00-22(P.370) ma nastawie-
nie 3-6).
10: Moc wyjs$cia; dwukrotno$¢ mocy znamio-
nowej silnika, to 100%.
11: Impuls o wysokiej predkosci, 100,00 kHz,
to 100%.
12: Predkos¢ silnika; wyswietlany poziom
02-51(P.55), to 100%.
0: Napigcie 0 ~ 10V na zacisku AM-5..
Wybor sygnatu | 1: Nieuzywany
02-45 | P.o4 o 0
wyjscia AM | 2: Prad 0 ~ 20 mA na zacisku AM-5.
3: Prad 4 ~ 20 mA na zacisku AM-5.
0246 | p1o1 | Wamoenienie |, 4y 935
wyjscia AM
Napigcie
02-47 | P.190 | wstepne (bias) | 0~ 1024 0
wyjscia AM
02-48 | P538 | Nieuzywany | Nieuzywany
02-49 | P536 | Nieuzywany | Nieuzywany
02-50 | P535 | Nieuzywany | Nieuzywany
Crestotliwosé Uktad 50 Hz: 1,00 ~ 650,00 Hz. Czgstotliwos¢
referencyjna ustawiania 02-51 wynosi 100%, co odpowiada | 50,00 Hz
02-51 | P55 na wyjéciu maksymalnej wyjscia AM/FM
analogowym | Uktad 60 Hz: 1,00 ~ 650,00 Hz 60,00 Hz
Prad referencyj- | 50 00 A nastawa 02-51 wynosi 100%, Zalezne od
02-52 | P56 ny na wyjsciu . L
co odpowiada maksymalnej wyjscia AM/FM modelu
analogowym
02-53 | P539 | Nieuzywany |---
Ustalony
. 7. 10~100,0 % Na przykfad: 02-54 (P.541) = 50%, N
02-54 | P541 pozzr\n/[/vléfl}\/}[sma wyjécie AM wynosi 10V * 50% = 5V. 0,0 %
0: Brak ochrony poziomu 1 PT100
PT100, napie- 0.10 V~10.00 V Gdy napiecie PT100 jest
02-55 | P592 cie ochrony wigkszy niz poziom 1 (P.592), po 02-58 5,00V
dla poziomu 1 (P.595) nastawionym czasie, czgstotliwos¢
wyjsciowa zmniejszy si¢ do 02-57 (P. 594).
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Nasta- Nastawie-
Grupa | Numer Nazwa Zakres nastawien wienie nie uzyt-
fabryczne | kownika
PT100 0: Brak ochrony poziomu 2 PT100
nabi ci:e 0.10 V~10.00 V Kiedy napigcie PT100 bg-
02-56 | P393 Ochrzg' Gla | dzie wigksze niz poziom 2, przemiennik be- | 7,00 V
ony dzie dzialaj zgodnie z ustawieniem 06-15
poziomu 2 (P.533)
Crestotliwodé 0~650,00 Hz; Kiedy przekroczy zostanie poziom
02-57 | P.59%4 PTISO oziom 1 zabezpieczenia 1 PT100, czgstotliwos¢ wyjsciowa | 0,00 Hz
»P zostanie zmniejszona do 02-57 (P. 594).
Czas op0z- . . . L
02-58 | P595 | nienia PT100, | O~ 60005 Czas opdnienia operacji zmnicjszenia | ¢, ¢
. czgstotliwosci wyjsciowej do 02-57 (P. 594).
poziom 1
Parametr 0 ~ 9998. Procedura kalibracji wyjscia FM
02-59 | P187 Kalibracii wyjasniona w szczegotowej instrukeji obstugi 450
alibracji FM .
rozdziat 5.3.14
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4. Grupa parametrow 03 — Parametry wejscia/wyjscia
zaciskow cyfrowych

Nasta- Nastawie-

Grupa | Numer WEVALZ] Zakres nastawien wienie nie uzyt-
fabryczne kownika

: STF (Polecenie do przodu/stop)

: STR (Polecenie do tytu/ stop)

: RL (Wybor predkosci 1)

: RM (Wybor predkosci 2)

RH (Wybor predkoscei 3)

1 AU (pierwszenstwo dla zacisku analogowe-
go 4-5, Gdy kontakt jest wlaczony, czgstot-
liwo$¢ pracy wymusi sygnat 4-5 (Jesli usta-
wione s3 komendy czgstotliwosci do 4-5,
2-5 w tym samym czasie, priorytetem jest
2-5  4-5))

6: Dziatanie zewngtrznego przekaznika tempe-
ratury (w przypadku konwencjonalnego
okablowania silnika zewn¢trzny przekaznik
termiczny jest czgsto umieszczony z przodu
silnika, aby zapobiec przegrzaniu silnika.
Gdy zewnetrzny przekaznik termiczny jest
aktywowany, alarm falownika zostanie
wylaczony i na ekranie pojawi si¢ komuni-
kat bledu,,OHT”.)

Wybdr funkeji | 7: MRS (natychmiastowe zatrzymanie sinika)

zacisku STF | 8: RT (druga funkcja przemiennika)

9: EXT (zewngtrzny JOG)

10: STF + EXJ

11: STR + EXJ

12: STF + RT

13: STR + RT

14: STF + RL

15: STR + RL

16: STF + RM

17: STR + RM

18: STF + RH

19: STR + RH

20: STF + RL+ RM

21: STR + RL + RM

22: STF + RT + RL

23: STR + RT + RL

24: STF + RT + RM

25: STR + RT + RM

26: STF + RT + RL+ RM

03-00 | P.83
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Nasta- Nastawie-

Grupa | Numer WEVALZ] Zakres nastawien wienie nie uzyt-
fabryczne kownika

27:STR +RT +RL+RM

28: RUN (Polecenie do start/stop)

29: STF/STR (uzywany z poleceniem RUN. Gdy
STF/STR jest wiaczony, silnik obraca si¢ do
tytu. Gdy STF/STR jest wyltaczony, silnik
obraca si¢ do przodu.)

30: RES (funkcja resetowania)

31: STOP (moze by¢ uzywany jako w trybie
sterowania razem z sygnatem RUN lub
STF-STR)

32: REX (nastawienie predkosci <16 pozio-
mow>)

33: PO (w trybie zewngtrznym wybierany jest
tryb zaprogramowanego dziatania; W , trybie
zewngetrznym” i gdy PO jest ,,wiaczone”,
wybierz zaprogramowany tryb pracy, termi-
nal STF jest zrodtem sygnatu startu. Gdy
STF jest ,,wtaczony”, falownik zaczyna pra-
cowa¢ w zaprogramowanym trybie pracy
Gdy STF jest ,,wylaczony”, , a STR staje
si¢ zrodlem sygnatu pauzy STR jest ,,wia-
czone”, operacja zostanie zawieszona. Gdy
STR jest ,,wylaczony”, program bedzie 0
kontynuowany. Szczegoty, patrz 04-15,
04-27 ~ 04-42, 04-16 ~ 04-18 i 04-19 ~
04-26.)

34:RES E (reset alarmow; zewngtrzne reseto-
wanie staje si¢ mozliwe tylko, gdy alarm
staje si¢ nieaktywny)

35:MPO (W trybie zewnetrznym tryb cyklu
recznego jest wybierany, gdy MPO jest
~wlaczone”. Aby uzyskaé szczegdtowe
informacje na temat parametru, patrz 04-19 ~
04-26.)

36: TRI (wybierana jest funkcja fali trojkat-
nej, patrz 10-23)

37: GO-BP (Automatyczne przelaczanie czgs-
totliwosci migdzy przemiennikiem i zasila-
niem sieciowym)

Wybor funkcji

03-00 P83 zacisku STF

38: CS (rgczne przetaczanie na zasilanie sie-
ciowe)

39: STF/STR + STOP (Gdy wiaczony jest syg-
nat RUN, silnik ma obroty ,,w tyt”. Gdy zos-
taje wyltaczony - silnik zatrzymuje si¢, a nas-
tepnie ma obroty ,,w przod”.)

19



INTROL sp. z o0.0., ul. Kosciuszki 112, 40-519 Katowice, tel.: 32 789 00 51, faks: 32 789 00 10, e-mail: napedy@introl.pl, www.introl.pl

Nasta- Nastawie-

Grupa | Numer Nazwa Zakres nastawien wienie nie uzyt-
fabryczne | kownika

40: P_MRS (Wyjscie przemiennika natychmiast
si¢ zatrzymuje. MRS jest wejsciem sygna-
tu impulsowego.)

4

—_

: Nastawienie czgstotliwosci z PWM (falow-
nik mierzy i oblicza czas wiaczenia i wyla-
czenia kazdego okresu PWM jako czgsto-
tliwo$¢ odniesienia. Terminal M2 jest uzy-
wany do podania docelowej czgstotliwosci,
patrz 5.3.7 instrukcja szczegotowa)

42: MTCLKA/MTCLKB. Tylko M0 i M1 moz-
na ustawi¢ w ten tryb

43: RUN_EN (zacisk wejscia cyfrowego umoz-
liwia)

44: PID_OFF (zacisk wejscia cyfrowego akty-
wuje zatrzymanie PID)

45: Drugi tryb. Gdy drugi tryb jest wlaczony,
parametr 00-16 (P. 79) = 99999, drugi tryb
startu jest ustawiony na 00-18 (P.109), czgs-
totliwo$¢ docelowa jest ustawiona na 00-17
(P97).

46: Wybor poczatkowego promienia zwijania 1

47: Wybdr poczatkowego promienia zwijania 2
Wybor funkcji | 48: Wybdr grubosci 1

zacisku STF [ 49: Wybér grubosci 2
50: Przetaczanie zwijanie - rozwijanie

03-00 | P83

51: Odnosnik wstepnego napgdu

52: Pami¢¢ momentu

53: Pami¢¢ momentu jest aktywowana

54: Sygnat zliczania obrotow (tylko dla zacisku
M2)
55: Przetacznik sterowania predkos¢/ moment

56: Przywracanie promienia zwijania

57: Funkcja wejscia impulsow o wysokiej pred-
kosci tylko dla zacisku M2
58: Pierwszenstwo analogowego zacisku 2-5

59: Nieuzywany
60: Start/ Stop PLC

61: Aktywacja funkcji SHOM. Gdy styk jest
wiaczony, gdy sygnat SHOM jest wiaczony,
zostanie wykonana funkcja poruszania si¢
do punktu domu (HOME).

62: Aktywacja funkcji ORGP. Po wiaczeniu tej
funkcji falownik wykona funkcje porusza-
nia si¢ do punktu domu zgodnie z 12-00,
12-01112-02.
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Nasta- Nastawie-

Grupa | Numer Nazwa Zakres nastawien wienie nie uzyt-
fabryczne | kownika

63: Przetacznik sterowania potozenie/ predkosé
64: Gdy styk jest wlaczony, funkcja zero-servo
jest wlaczona
65: Zatrzymanie przyspieszania/ zwalniania.
Po wylaczeniu funkcji wstrzymania przy-
spieszania / zwalniania falownik przesta-
je przyspiesza¢ lub zwalnia¢. Po usunig-
ciu instrukcji falownik bedzie przyspie-
szal / zwalniat od punktu zatrzymania.
66: Zatrzymanie (stop) wymuszone. Gdy styk
jest wlaczony, sterownik wymusi zatrzy-
manie zgodnie z ustawieniem 00-13 (P.71).
67: Zatrzymanie obliczania $rednicy nawi-
Wybor funkeji jania
0300 | P33 zacisku STF | 68: Ustalanie pozycjonowania dla jednego 0
punktu. Szczegdly mozna znalez¢ w funk-
¢cji pozycjonowania pojedynczego punktu
w instrukcji szczegotowej rozdziat 5.13.4.
69: Pozycjonowanie wielopunktowe. Proszg
odnie$¢ si¢ do instrukcji szczegotowej roz-
dziat 5.13.5.
70: Zmiana trybu sterowania na ,.kontrola
pozycji”. Przetaczanie falownika na Pt tryb
kontroli pozycji 00-20 (P.400) =2
71: Odwrocenie biegunowosci momentu. Po-
przez zacisk wejsciowy whacz / wylacz naste-
puje zmiana kierunku momentu obrotowego.
99999: bez funkcji zacisku
03-01 | P84 mn‘g;?‘;rTR Taki sam jak 03-00 1
03-02 | P.86 funivc}g?(l){rES Taki sam jak 03-00 30
03-03 | P.80 funwkzz"]\r/[o Taki sam jak 03-00 2
03-04 | P8I ﬁ;XZ;O;Al Taki sam jak 03-00 3
03-05 | P82 fuanZ;O;A2 Taki sam jak 03-00 4
03-06 | P.126 | Nieuzywany 5
03-07 | P.127 | Nieuzywany 8
03-08 | P.128 | Nieuzywany 7
03-09 | P.550 | Nieuzywany 57
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Nasta- Nastawie-

Grupa | Numer Nazwa Zakres nastawien wienie nie uzyt-
fabryczne | kownika

: RUN (bieg przemiennika)

: SU (osiaganie czgstotliwosci zadanej)
FU (wykrywanie czgstotliwosci wyjscia)
: OL (wykrywanie nadmiernego obciazenia)

NFNEE

: OMD (wykrywanie zerowego pradu) gdy
procent pradu wyjsciowego jest nizszy niz
warto$¢ ustawienia 03-23 (P. 62) i przekra-
cza okres czasu (03-24), OMD wysle syg-
nat wyjsciowy.

5: ALARM (wykrywanie alarmu)

6: POl (wykrywanie sekcji zaprogramowane-

go dziatania)

7: PO2 (wykrywanie okresu zaprogramowa-
nego dziatania)

8: PO3 (wykrywanie przerwy zaprogramowa-
nego dziatania)

9: BP (Funkcja przetacza wyjscie w zaleznos¢
migdzy dzialaniem przemiennika a zasila-
niem silnika z zasilania zewngtrznego)

Funkcja 10: GP (Funkcja przetacza wyjscie w zalez-

03-10 | P40 wyjscia no$¢ migdzy dzialaniem przemiennika a za- 1
SO-SE silaniem silnika z zasilania zewnetrznego
(odwrdcona polaryzacja))

11: OMDI1 (wykrywanie zerowego pradu)
Gdy przetwornica czgstotliwo$ci osiagnie
warto$¢ zadng i procent pradu wyjsciowe-
2o jest nizszy niz warto$¢ ustawienia 03-23
(P. 62) oraz przekracza okres czasu (03-24),
OMD wysle sygnat wyjsciowy.

12 ~ 15: Nieuzywane

16: Nieuzywane

17: RY (gotowos¢ przemiennika do pracy)

18: Wykrywanie sygnatu wymaganej konser-
wacji

19: OL2 (wyjscie sygnalizacji przekrocze-
nia momentu)

20: Przekroczenie zywotno$ci kondensatora

21: Sterowanie potozeniem — polozenie osig-
gnigte
22: Sterowanie napr¢zeniem, wykrywanie
zwijania
03-11 | pgs | YOO NI 1uk cam jak 03-10 5
03-12 | P.129 | Nieuzywane 2
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Nasta- Nastawie-
Grupa | Numer WEVALZ] Zakres nastawien wienie nie uzyt-
fabryczne | kownika
03-13 | P.130 | Nieuzywane 0
0 ~ 1023 Funkcja jest ustawiana bitowo, jesli
Logika ujemna/ | bit pokazuje 1, oznacza to, ze dziatanie wie-
dodatnia zacis- | lofunkcyjnego terminala wejscia cyfrowego
03-14 | P.87 | kow wejs¢ cyf- | jest logika negatywna; w przeciwnym razie 0
rowych Multi- | oznacza to, ze dziatanie jest logika pozytywna.
function Wiecej informacji w szczegotowej instrukeji
rozdziat 5.4.3
Logika ujemna/
dodatnia zacisku | 0 ~ 4095 Wigcej informacji w szczegotowe;j
03-15 | P.88 o . L : 0
wyjscia cyfrowe-| instrukcji rozdziat 5.4.3
go Multifunction
03-16 | P.120 Czas opozn%c?n}a 0~ 3.600,0 S. §quy do opo6znienia sygnatu na 0.0
sygnatu wyjscia | terminalu wyjscia cyfrowego
Czas filtra 0 ~ 2000 ms. Stuzy do wyboru czasu od-
03-17 | P.157 |zacisku wejscia | powiedzi na sygnat cyfrowych zaciskow 4 ms
cyfrowego wejsciowych.
Zasilanie 0: zasilanie zacisku wej$cia cyfrowego jest
. o i
03-18 | pisg |Zciskuwejscia | _wylaczone ______ . 0
cyfrowego jest | 1: zasilanie zacisku wejscia cyfrowego jest
aktywne aktywne
Nie-
03-19 | uzy- | Nieuzywane |Nieuzywane --
wane
C“Z,ugz;:o 0~100,0 % gdy czgstotliwos¢ wyjsciowa wej-
03-20 | P41 yora J, . | dzie w ,,X% region w poblizu czgstotliwosci 10,0 %
czgstotliwosci docelowej”, wysle sygnaty SU
zadanej (SU) 17, WYSIe Y8
Wykrywanie |0 ~ 650,00 Hz. Jesli 03-21 = X i 03-22 =
czestotliwoscei | Y, to wysyla sygnaly FU, gdy czgstotliwosé
03-21 | P42 wyjécia dla | wyjsciowa obrotow do przodu przekracza| 6,00 Hz
obrotéw X Hz lub gdy czestotliwo$é wyjsciowa
w przod obrotéw w tyt przekracza Y Hz.
Wykrywanie |0~ 650,00 Hz
totliwosci
03-22 | P43 | WO 199999; tak samo jak w nastawieniu 99999
wyjscia dla 0321 (P42
obrotow w tyt 21(P42)
Poziom wykry- | 0 ~200,0 %
03-23 | P62 ia prad 5,0 %
warta pracu 99999: funkcja nie dziata ’
ZErowego
Czas wykry- 0~100,00 s
03-24 | P63 ia prad 0,50
tarta pracu 99999: funkcja nie dziata s
Zerowego
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Grupa | Numer

WEVAE

Zakres nastawien

Nasta-
wienie
fabryczne

Nastawie-
nie uzyt-
kownika

03-25 | P.551

Zacisk M10
10ZSZerZonego
wejscia cyfrowego

Taki sam jak 03-00 Poprzez wybor parame-
tréw zmienia funkcj¢ kazdego rozszerzonego
zacisku wejscia cyfrowego.

99999

03-26 | P.552

Zacisk M11
10ZSZeIZ0Nego
wejscia cyfrowego

Taki sam jak 03-00

99999

03-27 | P.553

Zacisk M12
10ZSZErZonego
wejscia cyfrowego

Taki sam jak 03-00

99999

03-28 | P.554

Zacisk M13
10ZSZErZonego
wejscia cyfrowego

Taki sam jak 03-00

99999

03-29 | P.555

Zacisk M14
10ZSZeIZ0Nego
wejscia cyfrowego

Taki sam jak 03-00

99999

03-30 | P.556

Zacisk M15
10ZSZ€1Z0nego
wejdcia cyfrowego

Taki sam jak 03-00

99999

03-33 | P.559

Zarezer-
wowane

03-34 | P.560

Zarezer-
wowane

03-35 | P.561

Zarezer-
wowane

03-36 | P.562

Zarezer-
wowane

03-37 | P.563

Zarezer-
wowane

03-38 | P.564

Zarezer-
wowane

03-41 | P.567

Zacisk rozsze-
rzonego wejs-
cia cyfrowego
logiki ujemnej/
dodatniej

0 ~ 63. Funkcja ustawiania bitow, jesli bit
ustawiony jest na 1, oznacza to, ze dziatanie
rozszerzonego terminala wejscia cyfrowego
jestujemna logika; w przeciwnym razie ozna-
cza to, ze dzialanie jest logika pozytywna.

03-42 | P.568

Zacisk rozsze-
1Zonego wyjscia
cyfrowego A10

Tak jak 03-10. Funkcja jest taka sama jak
funkcja wyjscia cyfrowego, patrz rozdziat
5.4.2. w instrukcji szczegotowej.

99999

03-43 | P.569

Zacisk rozsze-
1Z0nego wyjscia
cyfrowego A10

Tak jak 03-10

99999

03-44 | P.570

Zacisk rozsze-
170nego wyjscia
cyfrowego A10

Tak jak 03-10

99999
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Numer

Grupa

03-45 | P.571

Zacisk rozsze-
1Zonego wyjscia
cyfrowego A10

Zakres nastawien

Tak jak 03-10

Nasta-
wienie
fabryczne

99999

Nastawie-
nie uzyt-
kownika

03-46 | P.572

Zacisk rozsze-
170nego wyjscia
cyfrowego A10

Tak jak 03-10

99999

03-47 | P.573

Zacisk rozsze-
170nego wyjscia
cyfrowego A10

Tak jak 03-10

99999

03-48 | P.574

Zacisk rozsze-
rzonego wyjscia
cyfrowego A10

Tak jak 03-10

99999

03-49 | P.575

Zacisk rozsze-
rzonego wyjscia
cyfrowego A10

Tak jak 03-10

99999

03-50 | P.576

Zarezer-
wowane

03-51 | P.577

Zarezer-
wowane

03-52 | P.578

Zarezer-
wowane

03-53 | P.579

Zarezer-
wowane

03-54 | P.580

Zarezer-
wowane

03-55 | P.581

Zarezer-
wowane

03-56 | P.582

Zarezer-
wowane

03-57 | P.583

Zarezer-
wowane

03-58 | P.584

Zarezer-
wowane

03-59 | P.585

Monitorowa-
nie stanu wew-
netrznych wejsé
cyfrowych

Odczyt. Dla terminala wej$ciowego:
0 oznacza dzialanie,
1 oznacza brak dziatania.

Odczyt

03-60 | P.586

Monitorowanie
stanu wewnetrz-
nych wyjs¢
cyfrowych

Odczyt. Dla terminala wyjsciowego:
0 oznacza dzialanie,
1 oznacza brak dziatania.

Odczyt

03-61 | P.587

Monitorowanie
stanu wejs¢ cyf-
rowych na karcie
rozszerzen

Odczyt. Dla terminala wejsciowego: 0 oznacza
dzialanie, 1 oznacza brak dzialania.

Odczyt
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Nasta- Nastawie-
Grupa | Numer Nazwa Zakres nastawien wienie nie uzyt-
fabryczne | kownika
Momtorow’;%r'ue Odczyt. Dla terminala wyjsciowego:
03-62 | P5gg | SAMMWYSC o hacza dziatanie, Odezyt
cyfrowych na

. ,| 1 oznacza brak dziatania.
karcie rozszerzen|
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5. Grupa parametrow 04 — Parametry Multi-speed (wielu predkosci)

Nasta- Nastawie-

Grupa | Numer Nazwa ZaKres nastawien wienie nie uzyt-
fabryczne kownika

0400 | P4 | F r(‘?g‘i)krﬁzg ! 10~ 650,00 Hz 60,00 Hz
0401 | P5 lzsrfﬁ‘:)f:af 0~ 650,00 Hz 30,00 Hz
04-02 | P6 Prf;(ﬁg;; 3 10~ 650,00 Hz 10,00 Hz
04-03 | P24 Predkose 4 0~ 650,00 HZ . 99999

99999: funkcja nie dziata
04-04 | P25 Predkos¢ 5 | Taki samo, jak w 04-03 99999
04-05 | P.26 Predkos¢ 6 | Taki samo, jak w 04-03 99999
04-06 | P27 Predkos¢ 7 | Taki samo, jak w 04-03 99999
04-07 | P.142 | Predkos¢ 8 | Taki samo, jak w 04-03 99999
04-08 | P.143 | Predkos¢ 9 | Taki samo, jak w 04-03 99999
04-09 | P.144 | Predkosc¢ 10 | Taki samo, jak w 04-03 99999
04-10 | P.145 | Predkosé¢ 11 | Taki samo, jak w 04-03 99999
04-11 | P.146 | Predkos¢ 12 | Taki samo, jak w 04-03 99999
04-12 | P.147 | Predkos¢ 13 | Taki samo, jak w 04-03 99999
04-13 | P.148 | Predkos¢ 14 | Taki samo, jak w 04-03 99999
04-14 | P.149 | Predkos¢ 15 | Taki samo, jak w 04-03 99999

Wybor rozdziel-| 0: Minimalna nastawa czasu to 1 minuta
04-15 | P.100 | czo$ci minuty/ . 1
sekundy 1: Minimalna nastawa czasu to 1 sekunda

0 ~ 255 Kierunek biegu jest ustawiany w postaci
binarnej (8-bitowej), a nastepnie ttumaczony na

bilélzr:vnli:z'- posta¢ dziesigtng i przechowywany w 04-16.
04-16 | P.121 dg' sekii ,,1” oznacza bieg do przodu, a ,,0” oznacza bieg 0
pr; dkos'g: ; do tylu. Najwyzszy bit jest kierunkiem zapro-

gramowanego ruchu 8, natomiast najnizszy bit
jest kierunkiem zaprogramowanym 1.

0: Funkcja cyklu ruchu wytaczona

1~8: Bieg cykliczny od nastawionego trybu
04-17 | P12 Wybdr | dziatania. Na przyktad: Gdy 04-17 = 3, falownik 0
dlacyklu | bedzie pracowat cyklicznie od trzeciej sekcji do
osmej sekeji po czym konczy swoj cykl, i za-
czyna od pierwszej sekcji do 6smej sekeji

Wybor 0: Czas przyspieszania jest okreslony przez 01-
nastawienia 06 (P.7), a czas zwalniania jest okreslony
04-18 | P.123 | czasu przy- przez 01-07 (P.8) 0

spieszania/ | 1: Czasy przyspieszania i czasy zwalniania sa

zwalniania okreslone przez 04-35 (P.111) ~ 04-42 (P.118)

Predkosé 1
programowa-
nego trybu
dziatania

04-19 | P.131 0~ 650,00 Hz 0,00 Hz
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Nasta- Nastawie-

Grupa | Numer Nazwa Zakres nastawien wienie nie uzyt-
fabryczne | kownika

Predkose 21
programowa-
nego trybu
dzialania
Predkosé 3
programowa-
nego trybu
dziatania
Predkose 4
programowa-
nego trybu
dzialania
Predkosé 5
programowa-
nego trybu
dziatania
Predkosée 6
programowa-
nego trybu
dziatania
Predkose 7
programowa-
nego trybu
dziatania
Predkose 8
programowa-
nego trybu
dziatania

04-20 | P.132 0~ 650,00 Hz 0,00 Hz

04-21 | P.133 0~ 650,00 Hz 0,00 Hz

04-22 | P.134 0~ 650,00 Hz 0,00 Hz

04-23 | P.135 0~ 650,00 Hz 0,00 Hz

04-24 | P.136 0~ 650,00 Hz 0,00 Hz

04-25 | P.137 0~ 650,00 Hz 0,00 Hz

04-26 | P.138 0~ 650,00 Hz 0,00 Hz

Czas dzia-
04-27 | paor | famiadlal o 65606 0,0s
trybu progra-

mowanego

Czas dzia-
04-28 | prop | famiadla2 o g6566 ¢ 0,0s
trybu progra-

mowanego

Czas dzia-
tania dla 3
04-29 | P.103 0~6000,0s 0,0s

trybu progra-

mowanego

Czas dzia-
04-30 | p1og | faniadlad o 500 0,0s
trybu progra-

mowanego

Czas dzia-
04-31 | p1os | fanmiadlas o o650 0,0s
trybu progra-

mowanego
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Nasta- Nastawie-

Grupa | Numer Nazwa Zakres nastawien wienie nie uzyt-
fabryczne | kownika

Czas dziatania
dla 6 trybu
programo-

wanego

04-32 | P.106 0~6000,0s 0,0s

Czas dziatania
dla 7 trybu
programo-

wanego

04-33 | P.107 0~6000,0 s 0,0s

Czas dziatania
dla 8 trybu
programo-

wanego

Czas Acc/ Dec

dla predkosci
1 trybu pro-

gramowanego

Czas Acc/ Dec

dla predkosci
2 trybu pro-

gramowanego

Czas Acc/ Dec

dla predkosci
3 trybu pro-

gramowanego

Czas Acc/ Dec

dla predkosci

4 trybu pro-
gramowanego

Czas Acc/ Dec

dla predkosci
5 trybu pro-

gramowanego

Czas Acc/ Dec

dla predkosci
6 trybu pro-

gramowanego

Czas Acc/ Dec

dla predkosci
7 trybu pro-

gramowanego

Czas Acc/ Dec

dla predkosci
8 trybu pro-

gramowanego

04-34 | P.108 0~6000,0s 0,0s

04-35 | P.111 0~ 600,00 s/ 0 ~6000,0 s 0,00 s

04-36 | P.112 0~ 600,00 s/ 0~ 6000,0 s 0,00 s

04-37 | P.113 0~ 600,00 s/ 0 ~6000,0 s 0,00 s

04-38 | P.114 0~ 600,00 s/ 0 ~6000,0 s 0,00 s

04-39 | P.115 0~ 600,00 s/ 0 ~6000,0 s 0,00 s

04-40 | P.116 0~ 600,00 s/ 0~ 6000,0 s 0,00 s

04-41 | P.117 0~ 600,00 s/ 0~ 6000,0 s 0,00 s

04-42 | P.118 0~ 600,00 s/ 0 ~6000,0 s 0,00 s
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6. Grupa parametrow 05 — Parametry silnika

. . |Nastawienie
Nastawienie

Grupa | Numer Zakres nastawien uzytkow-

fabryczne nika

0: Funkcja automatycznego dostrajania parametrow
bez silnika
1: Automatyczne dostrajanie parametrow silnika
indukeyjnego podczas ruchu silnika. Aby wyko-
na¢ funkcje automatycznego dostrajania para-
metrow silnika, ustaw 05-00 na 1 lub 2 lub 5
i naci$nij obrét do przodu lub przycisk obrotu
w tyl. Podczas pomiaru wys$wietlacz miga i wy-
swietla ,,TUN”. Jesli pomiar nie powiedzie sig,
) na wyswietlaczu bedzie miga¢ ,,FAL” przez trzy
W)_/_bor sekundy, a nastgpnie powrdci do normalnego
funkeji auto- wys$wietlania.
05-00 | P301 rgatycz_nego 2: Automatyczne dostrajanie parametrow silnika 0
ostrajania indukcyjnego silniku zatrzyman
parametrow 'yj £0 przy — ymv
silnika 3: Funkcja automatycznego dostrajania online para-
metrow silnika indukcyjnego
4: Nieuzywane
5: Automatyczny pomiar parametréw silnika induk-
cyjnego
8: Funkcja automatycznego dostrajania paramet-
row silnika synchronicznego
9: Funkcja automatycznego dostrajania polozenia
Z silnika synchronicznego
10: Nieuzywane
05-01 | p3op | Moczmamio- 1o 450 g 0,00 kW
nowa silnika
0502 | p303 | Liczbabieau- 1o 4q 4
now silnika
Napigcie  |Napigcie 440 V: 0 ~510V Odpo-
05-03 | P304 | znamionowe . wiednie do
silnika Napigcie 220 V: 0~ 255V napiecia
Czestotliwos¢ |Uktad 50 Hz: 1,00 ~ 650,00 Hz 50,00 Hz
05-04 | P305 | znamionowa
P Uktad 60 Hz: 1,00 ~ 650,00 Hz 60,00 Hz
silnika
05-05 | P30 | Pradzmamio- |5 50550 o Odpowied-
nowy silnika nie do typu
Znamionowa | Uklad 50 Hz: 0 ~ 9998 obr/min 1410 0br/
05-06 | P307 | predkos¢ obro- 1710 obr/
towa silnika | Uklad 60 Hz: 0 ~ 9998 obr./min e
0~ 500.00 A Gdy silnik mozna catkowicie oddzie-
Prad li¢ od obciazenia, wybierz 05-00 = 1. Nastgpnie na- Odpowicd-
05-07 | P308 | wzbudzenia [ci$nij FWD lub REV na klawiaturze wy$wietlacza,| . P
s . . . .| nie do typu
silnika aby falownik automatycznie obliczyt nastgpuja-
cy parametr: 05-07 ~ 05-11.
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Roxfimpptentis]| o
Grupa | Numer Nazwa Zakres nastawien ; nie uzyt-
fabryczne Kkownika
Rezystancja .
05-08 | P309 | stojana silnika |0~ 65000 mQ Sig?owwd&
indukcyjnego op
Rezystancja .
05-09 | P310 | wimika silnika [0~ 65000 mQ Odpemicd-
indukcyjnego op
Indukeyjnosé .
05-10 | P311 | uplywussilnika |0~ 6500,0 mH Odpowied-
. . nie do typu
indukcyjnego
Indukcyjnosé
. wzajemna y Odpowied-
O3-IT 1 P312 1 Giika induk- |0~ 6500.0mH nie do typu
cyjnego
Rezystancja
05-12 | P31z | Stmanasilika ly 65000 mo Odpowied-
Z magnesami nie do typu
trwatymi
Indukeyjnosé
05-13 | P14 | wostdsilnikaly 656 00 mp Odpowied-
Z magnesami nie do typu
trwatymi
Indukeyjnosé
05-14 | pa1s | »ostasinika 1y ooh 00 mi Odpowied-
z magnesami nie do typu
trwatymi
. . Odpowied-
05-15 | P316 | Sifa back-EMF [0~ 6500,0 V/krpm (V/10000br./min) nie do typu
poczatkowa
kompensacja
impulséw B o o
05-16 | P317 Fazy-Z silnika 0~359,9 0,0
Z magnesami
trwatymi
05.17 | p318 Bezwladnosé |0 ~ 6,5000 kgxm?: typy 5.5K/7.5KF i mniejsze Odpowied-
’ obrotowa |0 ~ 65,000 kgxm?: typy 7.5K/11KF ~22K/30KF | nie do typu
05-18 | P.631 |Zarezerwowane |--- —
05-19 | P.632 |Zarezerwowane |--- -—-
Drugamoc |0~ 650,00 kW
05-22 | P332 | znamionowa 99999
silnika 79999
Drugie biegu- [0~48
05-23 | P333 ny silnika 99999 99999
Drugie napi¢- |Napigcie 440 V: 0 ~510V
05-24 | P334 | cieznamio- . ; 99999
nowe silnika Napigcie 220 V: 0~ 255V
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Nastawie-
nie uzyt-
kownika

Nastawienie

Zakres nastawien
fabryczne

Grupa | Numer

Nazwa

05-25

P.335

Druga czgstot-
liwo$¢ znamio-
nowa silnika

99999

0~ 650,00 Hz

99999

05-26

P336

Drugi prad
Znamionowy
silnika

99999

0~500.00 A

99999

05-27

P337

Druga, znamio-
nowa predkosé
obrotowa silnika

99999

0~ 65000 obr./min

99999

05-28

P.338

Drugi prad
wzbudzenia
silnika

99999

0~500.00 A

99999

05-29

P339

Druga rezystan-
cja stojana silni-
ka indukcynego

99999

0~ 65000 mQ

99999

05-30

P.340

Druga rezystan-
cja wirnika silni-
ka indukcyjnego

99999

0~ 65000 mQ

99999

05-31

P.341

Druga indukcyj-
nos$¢ uplywu
silnika induk-

cyjnego

99999

0~6500,0 mH

99999

05-32

P.342

Druga indukcyj-
no$¢ wzajemna
silnika induk-
cyjnego

99999

0~ 6500,0 mH

99999

05-33

P.343

Druga rezy-
stancja stojana
silnika (PM)

99999

0~ 65000 mQ

99999

05-34

P.344

Druga induk-
cyjnos¢ ,,0si-d”
silnika z magne-

sami trwatymi

99999

0~ 650,00 mH

99999

05-35

P345

Druga induk-
cyjnos¢ ,,0si-q”
silnika z magne-

sami trwatymi

99999

0~650,00 mH

99999

05-36

P.346

Drugi wspot-
czynnik sity
back-EMF silni-
ka z magnesami

trwatymi

99999

0~ 6500,0 V/krpm (V/10000br./min)

99999

05-37

P.347

Druga, poczat-
kowa kompen-
sacja impulsow
Fazy-Z silnika
z magnesami

trwalymi

99999

0~359,9°

99999
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. . | Nastawie-
Nastawienie

Grupa | Numer Nazwa Zakres nastawien nie uzyt-

fabryczn :
AL kownika

Druga bezwtad- 99999
05-38 | P.348 | no$¢ obrotowa |0~ 6,5000 kgxm?: typy 5.5K i mniejsze 99999

silnika 0 ~ 65,000 kgxm?: typy od 7.5K do 22K
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7. Grupa parametrow 06 — Parametry zabezpieczen

Grupa | Numer

Nazwa

Zakres nastawien

Nastawie-
nie uzyt-
kownika

Nastawienie
fabryczne

0~500.00 A, Elektroniczny przekaznik termiczny”
06-00 | P9 | przekaznik nee P 0
termiczny przgd przegrzaniem. ‘ ‘
Jesli 06-00 =0, elektroniczny przekaznik termiczny
jest wylaczony.
Poziom zapo-
S _ 0 s . . .
06:01 | P22 biegania pr‘zed 0' 25030 %; qucej informacji w instrukeji szcze 150.0 %
zatrzymaniem |gotowej rozdziat 5.7.2
wirnika
Wspotezynnik |0~ 150,0 %
K ..
06-02 | P23 pn(;/nzlmié}zjzle- 99999: Poziom zapobiegania zatrzymaniu ma| 99999
hiu poziomu nastawienie 06-01 (P.22)
Zmniejszenie | Ukad 50 Hz: 1,00 ~ 650,00 Hz 50,00 Hz
czgstotliwosci
06-03 | P66 pg;f:g;%‘ga_
niu Zatrzymania Uktad 60 Hz: 1,00 ~ 650,00 Hz 60,00 Hz
wirnika
Wybor czasu 0: Zgodnie z aktualnym czasem Acc/Dec
przyspieszania | 1: Zgodnie z pierwszym czasem Acc/Dec
06-04 | P220 | izwalniania |2:Zgodnie z drugim czasem Acc/Dec 3
dla aktualnego 3: Automatyczne obliczanie najlepszego czasu
utyku przyspieszania/ zwalniania
W momencie przetaczenia czgstotliwosci wyj-
sciowej falownika z wysokiej na niska, predkos¢
obrotowa silnika bedzie wyzsza niz czestotliwose
wyjsciowa falownika z powodu bezwtadnosci
obciazenia, powodujac efekt generatora. Efekt ten
bér funkeii spowoduje wysokie napiecie miedzy zaciskami
Wybor fu KA |obwodu gtownego (+/ P) i (- / N), co spowoduje
06-05 | P30 hazinowlzma 2 |uszkodzenie falownika. Dlatego nalezy zamontowac 0
odzyskiem | o dpowiedni rezystor hamowania miedzy zaciska-
mi+/P1iPR, aby rozprasza¢ energig.
0: Hamowania z odzyskiem jest ustalone na 3%, a
parametr 06-06 (P.70) jest niewazny
1: Obciazenie hamowania z odzyskiem ma war-
tos¢ 06-06 (P.70)
0 ~ 100,0 % Wewnatrz falownika znajduje si¢
Wynehicnic wbudowany tranzystor. Stosunek czasu przewo-
yp dzenia tranzystora nazywa si¢ ,,okresem hamowa- o
06-06 P70 okresu hamo- | . ,, . . L 0,0 %
wania nia ”. Im wyzsze jest obcigzenie hamulca regene-
racyjnego, tym wiecej energii zuzywa rezystor
hamowania i silniejsza jest zdolnos¢ hamowania.
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Nastawie-
nie uzyt-
kownika

Nastawienie

Zakres nastawien
fabryczne

Numer Nazwa

Grupa

0: Znamionowa czgstotliwo$¢ nosna; ograniczenie
Zmniejszanie pradu obciazenia odpowiednio do nastawienia
0607 | P263 czs;stqtliqu’gi tej cze;stotliwoéci : : — 0
nosnej Z‘alezn'1e 1: Prad znamionowy; ograniczenie czgstotliwosci
od obcigzenia | nosnej odpowiednio do pradu obciazenia i tem-
peratury
Pozi 0~200,0 % Gdy prad wyjsciowy przekroczy poziom
oziom . .
ania wykrngma nadmlern.e.go momentu lobrotowego
06-08 | P.156 Vr"z};krjoczenia (06-08) i czas detekcji przekroczenia momentu 0,0 %
P obrotowego (06-09), wowczas alarm falownika OL2
momentu . . .
zostanie uruchomiony, a falownik zatrzyma pracg.
Czas wykrywa-
06-09 | P.156 |nia przekrocze-|0,1 ~60,0s 1,0s
nia momentu
0: Po wykryciu przekroczenia momentu, nie jest
Wybér uruchamiany alarm OL2, a przemiennik kon-
i je ruch.
06-10 | pago | Wykrywania | tynuuje uc : 1
przekroczenia |1: Po wykryciu przekroczenia momentu, podawa-
momentu ny jest alarm OL2, a przemiennik zatrzymu-
je sie.
Poziom utyku
06-11 | P160 | PYPONOW= 4 1500 % 100,0 %
nym urucho-
mieniu
0: Wentylator wlaczany jest w czasie ruchu silni-
ka, a zatrzymywany 30 sekund po zatrzymaniu
przemiennika.
1: Wentylator wiaczany jest przy wlaczeniu zasi-
Dziatanie lania i wylgczany wraz z jego wylaczeniem.
06-12 | P245 | wentylatora |2: Wentylator wigczany jest po przekroczeniu 0
chiodzenia temperatury radiatora 40°C, a wylaczany wraz
z wylaczeniem zasilania.
3: Wentylator wiaczany jest po przekroczeniu tem-
peratury radiatora 60°C, a wylaczany, gdy tem-
peratura ta spada ponizej 40°C.
0: Bez zabezpieczenia dla braku fazy
Zabezpieczenie | 1: Zabezpieczenie dla braku fazy; wyswietlacz
06-13 | P281 | dlabrakufazy | wyswietla sygnalizacje ,IPF” i wyjicie zatrzy- 0
wejscia muje si¢ (obudowy A/ B nie maja funkcji za-
bezpieczenia przy braku fazy).
0: Brak funkcji zabezpieczenia przy zwarciu wyj-
Funkcja zabez- | $cia.
06-14 | P287 | pieczenia przy |1: Przy zwarciu na koficu wyjécia, zespot paramet- 1
zwarciu SCP | ru wyswietla sygnalizacje ,,SCP” i przemien-
nik zatrzymuje sie.
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Nastawie-
nie uzyt-
kownika

Nastawienie

Zakres nastawien
fabryczne

Numer Nazwa

Grupa

~|0: Sygnalizacja i kontynuacja biegu
06.15 | P53 ;;ysl;giﬁi;; 1 Sygna?zaq:a 1 zwalnianie- do zat-rzy‘mania 0
(alarmu) PTC 2: Sygnalizacja 1 zatrzymanie wybiegiem
3: Bez sygnalizacji (alarmu)
Procent 0~100,0 %
. 0: brak alarmu PTC o
06-16 | P.534 po;_ll?én Y [Poziom funkcji PTC, 100%, odpowiada poziomowi 0.0%
maksymalnego wejscia analogowego.
Funkcja 0: Bez alarmu konserwacji
06-17 | P261 |sygnalizowania |l ~ 9998 dni: shuzy do nastawienia czasu, kiedy 0
konserwacji - |ma by¢ wystany sygnat konserwacji
Wykrywanie |0: Bez wykrywanie zwarcia przy uruchomieniu
06-18 | P280 | zwarciaprzy | . . . 0
uruchomieniu |1 Wykrywanie zwarcia przy uruchomieniu
Pozi Ponizej typow 280K/315KF: 0~ 100,0%
ozom Jesli podcezas pracy przemiennik wykryje zwarcie
06-19 | P282 | wykrywania 4 Kracoai o 2 50,0 %
dziatania GF |40 masy przekraczajace warto$¢ ustawienia 06-19,
falownik zatrzyma wyjscie i wyswietli alarm GF
Zabezpieczenie | Typ 315K/355KF: 0 ~ 100,0%
06-20 | P262 | dla braku f: 0
awrng $ Ciaazy 0: Bez zabezpieczenia dla braku fazy wyjscia
1: Zabezpieczenie dla braku fazy wyjscia; zespot
parametru wyswietla sygnalizacj¢ zuzycia ,,LF”,
a przemiennik zatrzymuje wyjscie. Gdy napig-
Niski poziom cie wejsciowe falownika jest zbyt niskie, co
06-21 | P705 napigcia prowadzi do obnizenia napigcia szyny DC poni- 155V
zej wartosci ustawienia 06-21, falownik prze-
chodzi w stan ochrony niskiego napigcia.
155 ~220 V: typ przemiennika 220 V
) 310 ~ 440 V: typ przemiennika 440 V
P(_)ZlOIT} Gdy napigcie magistrali DC przekroczy wartosé¢ 360V
06-22 | P706 dzmiamg 06-22, rozpocznie si¢ dziatanie hamulca regenera-
’ hamowania |cyjnego (rezystora hamulca).
ki
z odzyskiem 205 ~ 400 V: typ przemiennika 220 V 720V
410 ~ 800 V: typ przemiennika 440 V
Poziom Gdy napiecie wyjsciowe falownika przekroczy 380V
06-23 | P.707 napiecia nastawiong warto$¢ 06-23 (P.707), jest ono w stanie
utyku trybu utyku.
205 ~ 400 V: typ przemiennika 220 V 760 V
Wykrywanie 410 ~ 800 V: typ przemiennika 440 V
0624 | p7og | | terminu 0
B : zywotnoéci  |0: Bez wykrywania terminu Zywotnosci konden-
kondensatora | satora
Poziom
0625 | p700 | WYkowania |, a6, 100,0 %
Zywotnosci
kondensatora
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Nastawienie | [2Stawie-
Grupa | Numer Nazwa Zakres nastawien fabrv nie uzyt-
abryczne 5
i kownika
Wynik 0: Brak sygnatu zuzycia
0626 | p710 | Wykiywania |1:Kondensator elektrolityczny — zuzyty (Wartos¢| dezyt
' zywotnosci kondensatora jest mniejsza niz 80% warto$ci
kondensatora fabrycznej)
Sumaryczny
06-27 | P292 czas pracy |0~ 1439 min 0 min
silnika (minuty)
Sumaryczny
06-28 | P293 czaspracy [0~ 9999 dni 0 dni
silnika (dni)
Sumaryczny
06-29 | P296 | czas zasilania |0~ 1439 min 0 min
silnika (minuty)
Sumaryczny
06-30 | P297 | czas zasilania |0~ 9999 dni 0 dni
silnika (dni)
Moc wyjscia o Lo
.. |Odczyt Warto$¢ mocy wyjsciowej to 06-32 *
06-40 | P288 | (16 pozycii |} A5 L 631 jednostka to KWH. Odezyt
dolnych)
Moc wyjscia
06-41 | P289 (16 pozycji  |Odczyt Odczyt
gornych)
06-42 | Poop | Zapymie |5 o !
o0 kod alarmu
Wyswietlanie
06-43 | P291 Kodu alarmu Odczyt Odczyt
Pierwszy
06-44 | P740 | (najnowszy) |Odczyt Odczyt
kod alarmu E1
Drugi kod
06-45 | P741 alarmu E2 Odczyt Odczyt
Trzeci kod
06-46 | P742 alarmu E3 Odczyt Odczyt
Czwarty kod
06-47 | P743 alarmu F4 Odczyt Odczyt
Piaty kod
06-48 | P.744 alarmu E5 Odczyt Odczyt
Szosty kod
06-49 | P745 alarmu E6 Odczyt Odczyt
Siodmy kod
06-50 | P.746 alarmu E7 Odczyt Odczyt
Osmy kod
06-51 | P747 alarmu E8 Odczyt Odczyt
Dziewiaty kod
06-52 | P748 alarmu E9 Odczyt Odczyt
Dziesiaty kod
06-53 | P.749 alarmu E10 Odczyt Odczyt
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I Nastawie-
Nastawienie

fabryczne

Grupa | Numer Nazwa Zakres nastawien nie uzyt-

kownika
Jedenasty kod

06-54 | P.750 alarmu E11

Odczyt Odczyt

Dwunast kod
06-55 | P.751 alarmu E12 Odczyt Odczyt

czgstotliwosci
06-56 | P.752 |wyjscia podczas|Odczyt Odczyt
alarmu E1
prad wyjscia
06-57 | P753 podczas Odczyt Odczyt
alarmu E1
napigcie wyj-
06-58 | P.754 | Sciapodczas |Odczyt Odczyt
alarmu E1

szybkosci
wzrostu tempe-
ratury podczas

alarmu E1

06-59 | P755 Odezyt Odezyt

E1 alarm
06-61 | P.757 napiccie PN Odczyt Odczyt

El alarm
06-62 | P758 | czasupracy |Odczyt Odczyt
przemiennika
El alarm kodu
06-63 | P.759 stanu pracy | Odczyt Odczyt
przemiennika

El alarm
06-64 | P.760 (lata/miesiace) Odczyt Odczyt

El alarm (mi-
nuty/sekundy)
E2 alarm
06-70 | P766 | czgstotliwosci |Odczyt Odczyt
wyjscia

0671 | p767 | E2alam o Odc
) pradu wyjscia zyt Zyt
E2 alarm napig-
cia wyjscia

06-65 | P76l Odezyt Odezyt

06-72 | P768 Odezyt Odezyt

E2 alarm szyb-
06-73 | P.769 | ko$ci wzrostu |Odczyt Odczyt
temperatury
E2 alarm

0674 | R7I0 | b |Odat Odezyt

E2 alarm
06-75 | P771 czasu pracy |Odczyt Odczyt
przemiennika
E2 alarm kodu
06-76 | P.772 stanu pracy | Odczyt Odczyt
przemiennika
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e || s
Grupa | Numer Nazwa Zakres nastawien 3 nie uzyt-
fabryczne :
! kownika
06-77 | p773 |  E2alam o4 Odezyt
' (lata/miesiace) vt
E2 alarm
06-78 | P774 (dni/eodziny) Odczyt Odczyt
E2 alarm (mi-
06-79 | P.775 nuty/sckundy) Odczyt Odczyt
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8. Grupa parametrow 07 — Parametry komunikacji

. . | Nastawie-
Nastawienie

Grupa | Numer Nazwa ZakKres nastawien nie uzyt-

fabryczne %
? kownika

COMI1 0: Protokét Modbus
Wybor 1: Protokot Shihlin

07-00 | P33 - - 1
protol_(o’tu” 2: Protokdt PLC (dziata przy wykorzystaniu
komunikacji | wbudowanego PLC)
COMI
07-01 | P36 Wybor staci 0~254 0
0: szybkos¢ transmisji 4800 bit/s
COMI 1: szybkos¢ transmisji 9600 bit/s
07-02 | P32 Szybkos¢  |2:szybko$¢ transmisji 19200 bit/s 1

komunikacji |3: szybkos¢ transmisji 38400 bit/s
SZCTCEOWE]  14: szybko$é transmisji 57600 bit/s
5:szybkos¢ transmisji 115200 bit/s

07-03 | pag | COMI Diu- 0:8b1t :
20s¢ tancucha |1:7 bit

COMI Tlog¢ [0:1 bit
07-04 | P49 bitow stop [ 1:2 bit 0

COMI1 0: bez kontroli parzystosci
07-05 | P50 Wybor 1: nieparzysty 0

parzystosci (2. parzysty
COM1 Wybor | 1: tylko CR

07-06 | P51 1
CR/LF 2:razem CR i LF
0:1,7,N, 2 (Modbus, ASCII)
COMI 1:1,7, E, 1 (Modbus, ASCII)
07-07 | P154 Format 2:1,7,0, 1 (Modbus, ASCII) 4
komunikacji |3:1, 8, N, 2 (Modbus, RTU)
Modbus 147778 'E, 1 (Modbus, RTU)
5:1,8, 0, 1 (Modbus, RTU)
COM1 Liczba
07-08 | P.52 powtorzen |0~ 10 1
komunikacji
COMI Inter- |0~ 999,8 s: uzycie warto$ci nastawionej dla testu
07-09 | P53 wat spraw- przekroczenia czasu kom'unikacj i : 99999
dzania czasu 199999: bez sprawdzania przekroczenia czasu
komunikacji |komunikacji
COM1 0: Ostrzezenie i zatrzymanie
Postgpowanie
07-10 | P.153 . 1
przy blgdzie | 1: Bez sygnalizacii, z kontynuacja biegu
komunikacji
Wybér 0: Mozliwe jest wpisywanie parametrow w RAM
07-11 | p34 | Wpisywania | iEEPROM 0

EEPROM  [1: Mozliwe jest wpisywanie parametrow tylko
komunikacji do RAM
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Nastawienie| T\ 2Stawie-
Grupa | Numer Nazwa ZakKres nastawien fai)rWzne nie uzyt-
7 kownika
07-15 | psoo | CANopen g 57 0
adres slave
0: 1 Mbit/s
1: 500 kbit/s
CANopen 2:250 kbit/s
07-16 | P.801 . 0
szybko$¢  |3: 125 kbit/s
4: 100 kbit/s
5:50 kbit/s
0: Stan resetowania wezta
1: Stan resetowania Com
CANopen 2: Stan inicjowania
07-17 | P.802 | stan komu- 0
nikacii 3: Stan przed praca
4: Stan dzialania
5: Stan zatrzymania (stop)
0: Stan braku gotowosci do pracy
1: Stan wstrzymania uruchomienia (startu)
2: Stan gotowosci do wiaczenia
CANopen  [3; Stan wiaczenia
07-18 | P.803 stan ste- - — 0
rowania |4+ Stan aktywacji dziatania
7: Stan aktywny szybkiego zatrzymania (stop)
13: Stan aktywacji reakcji na btad (Err)
14: Stan bledu
Wybor 0: Protokot Modbus
07-25 | P8I0 protol_(o’ru” 1: Protokot Shihlin : : 1
komunikacji |2 protokot PLC (dziata przy wykorzystaniu
PU wbudowanego PLC)
Stacje kon-
07-26 | P.811 wertera PU 0~254 0
0: szybkos¢ transmisji 4800 bit/s
1: szybkos¢ transmisji 9600 bit/s
PU Szybkos¢ 15", vpkosé transmisji 19200 bit/
07-27 | P8I12 | komunikacji [ Sy PKOSC transmisji it 1
szeregowej 3: szybko$¢ transmisji 38400 bit/s
4: szybko$¢ transmisji 57600 bit/s
5: szybkos¢ transmisji 115200 bit/s
PU Dhugos¢ |0: 8 bit
07-28 | P.813 tancucha P 0
danych 1: 7 bit
PU Ilo¢  |0: 1 bit
07-29 | P.814 bitow stop |12 bit 0
PU Opcja 0: bez kontroli parzystosci
07-30 | P.815 kontroli 1: sprawdzanie parzystosci dodatniej 0
parzystosci |2 sprawdzanie parzystosci ujemnej
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. . | Nastawie-
Nastawienie

Grupa | Numer WEVAVE Zakres nastawien nie uzyt-

fabryczne

kownika
PU Wybor |1:tylko CR
CR/LF 2:razem CR i LF

0:1,7,N, 2 (Modbus, ASCII)
1:1,7,E, 1 (Modbus, ASCII)
07-32 | P817 k}:)[Iill]jI?fliral.ijtl 2:1,7, 0, 1 (Modbus, ASCIL) 4
Modbus 3:1, 8, N, 2 (Modbus, RTU)
4:1,8, E, 1 (Modbus, RTU)
5:1, 8,0, 1 (Modbus, RTU)

07-31 | P.816

PU Dopusz-
07-33 | ps1g | cmalicha |, 4, 1
wyjatkow
komunikacji
PU Dopusz- |0 ~ 999,8 s: Nastawienie sprawdzania przeter-
czalny czas |minowania w przesylaniu danych
oczekiwania
w komunikacji

07-34 | P.819

99999
99999: Bez sprawdzania przeterminowania

PU Postepowa-|0: Sygnalizacja i wylaczenie bezczynnosci
07-35 | P.820 |nie przy bledzie 1
komunikacji |1 Bez sygnalizacji, z kontynuacjg biegu

Zewngtrzne po-
wigkszenie ramki
07-41 | P.826 | komunikacyjnej |0 ~ 10 1
- dopuszczalna
liczba wyjatkow
Zewngtrzne po- |0: Sygnalizacja i wylaczenie bezczynnosci
wie o . Y8 ) y y
07-42 | P.827 | komunikacyjnej 1
-postepowanie | 1: Bez sygnalizacji, z kontynuacja biegu
przy bledzie
Zerﬂemepn?-ki 0 ~999.8 s: Nastawienie sprawdzania przeter-
Vlv(lg SZEME KL 1 inowania w przesytaniu danych
07-43 | psog | Komunikacyjnj 99999
— dopuszczalny
czas oczekiwania [99999: Bez sprawdzania przeterminowania
wysylania
Komunikacja
EP301 - numer
07-44 | P.829 wersji Karty Odczyt Odczyt
rozszerzenia
j : 1P
07-45 | pg3o | Redzaj - |0cstatyezny 0
adresu IP |1: dynamiczny IP
07-46 | P.831 | AdresIP1 [0 ~255 192
07-47 | P.832 | AdresIP2 |0 ~255 168
07-48 | P.833 | AdresIP3 [0~255 2
07-49 | P.834 | AdresIP4 [0~255 102
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Nt | N e
Grupa | Numer WEVALE ZaKres nastawien ) nie uzyt-
fabryczne g
! kownika
07-50 | ps3s | Maska 5 oss 255
podsieci 1
0751 | P36 | Maska g s 255
podsieci 2
0752 | pg37 | Maska g s 255
podsieci 3
07-53 | ps3g | Maska 15 g5 0
podsieci 4
07-54 | pg3o | Bramka g 5ss 192
domyslna 1
Bramka
07-55 | P.840 . 0~ 255 168
domyslna 2
07-56 | psa1 | Bramka 15 g5 2
domyslna 3
Bramka
07-57 | P.841 . 0~255 100
domys$lna 4
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9. Grupa parametrow 08 — Parametry PID

Grupa | Numer

WNEVALE

Zakres nastawien

0: Funkcja PID nie jest wybrana

0X: Warto$¢ zadana wg nastawienia paramet-
ru 08-03 (P.225)

Nastawienie
fabryczne

Nastawie-
nie uzyt-
kownika

btedu

1X: Wejscie zacisku 2-5 jest zrodtem wartosci
zadanej
2X: Wejscie zacisku 4-5 jest zrodlem warto$-
Wybor ci zadanej
08-00 | P.170 funkcji 3X: Nieuzywany 0
PID 4X: Wejscie zacisku M2 jest zrodtem warto$-
ci zadanej
X1: Wejscie zacisku 2-5 jest zrodtem sprzg¢zenia
ZWrotnego
X2: Wejscie zacisku 4-5 jest zrodlem sprzgzenia
zZwrotnego
X3: Nieuzywany
Sposéb dziata-| . . .
- .. |0: Regulacja z ujemnym sprz¢zeniem zwrotnym
nia sprzgzenia
08-01 | P.171 0
Zwrotnego 1: Regulacja z dodatnim sprz¢zeniem zwrotn
regulacji PID | guiaq) prze ym
08-02 | p241 | €78 PrObKO- | 00000 ms 20 ms
wania PID
Warto$¢ zada-
08-03 | P.225 |na PID z pane-|0 ~ 100 % 20,0 %
lu obstugi
‘Wzmocnienie [0,1% ~ 1000,0% Im wigksze wzmocnienie, tym
08-04 | P.172 | czg$ci propor- |szybsze zmiany. Jednak zbyt duze wzmocnienie| 20,0 %
cjonalnej |moze spowodowac oscylacje.
08-05 | P.173 Czas 14 60.00s 1,00
catkowania
08-06 | P.174 | CZASTOMICZ 6 4000 mg 0 ms
kowania
0~100,0% Gdy czgstotliwos¢ wyjsciowa osig-
gnie warto$¢ 01-03*08-14, wartos$¢ sprz¢zenia
Odchylka zwrotnego bc;dzlle mniejsza niz iloczyn warto$é
docelowa mnozaca 08-07. Ponadto, gdy czas
08-07 | P.175 | dopuszczal- . . . . . 1 0,0 %
nego bledu trwania bedzie dtuzszy niz ustawiona warto$¢
08-08, Sterowanie PID bedzie uznawane za nie-
prawidtowe i obstugiwane zgodnie z ustawiong
wartoscig 08-09.
08-08 | P.176 | €7 ITWANIA 16 5500 s 30,0
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Grupa | Numer

Nazwa

Zakres nastawien

. . | Nastawie-
Nastawienie ..
nie uzyt-

fabryczne A
3 kownika

Trvb dziatani 0: Zatrzymanie wybiegiem
08-09 | p.177 | YD CAMANAL o Inianic i zatrzymanie 0
przy bledzie — -
2: Kontynuacja biegu po wylaczeniu alarmu
Wykrywanie |0~ 100,0 % Je$li 08-10 jest ustawione na 0, to
08-10 | P.178 wielkosci  |ustawione wartosci 08-11,08-12,08-13108-15 0,0 %
uspienia  [s3 wylaczone.
0~255,0 s; Na przyktad, jesli 08-10 = 5%, 08-11 =
1,0's,08-12=90%, 08-13=40 Hzi 08-15=0,5 Hz,
a gdy sprzgzenie zwrotne jest w strefie stabilnej,
tj. wigksze niz 95% docelowej warto$ci sprzgzenia
zwrotnego, ale mniejsza niz 105% warto$¢ sprzg-
Czas zenia zwrotnego, falownik w strefie stabilnej zmniej-
08-11 | P.179 | wykrywania |[szy czgstotliwo$¢ wyjsciowa o 0,5 Hz / sekunde. 1,0s
uspienia  |Kiedy wyjscie falownika jest mniejsze niz 40 Hz,
falownik zwalnia i zatrzymuje si¢ bezposrednio.
Kiedy warto$¢ sprzezenia zwrotnego spadnie poni-
zej 90% docelowej warto$ci sprzezenia zwrot-
nego falownik si¢ obudzi, a czestotliwos¢ wyjs-
ciowa bedzie ponownie kontrolowana przez PID.
08-12 | pigo | FPoAom 4 0009 90,0 %
odnawiania
08-13 | P18l | POAOM g 12000 Hz 40,00 Hz
przestoju
08-14 | p1gy | GOmasranical, o440, 100,0 %
catkowania
Dlugos¢ kroku
08-15 | pag3 | Avaniania fo 660 1, 0,50 Hz
przy statym
obciazeniu
08-16 | P221 | Nieuzywany |--- -
08-17 | P.222 | Nieuzywany |--- -—-
08-18 | P.223 | Nieuzywany |--- ---
08-19 | P.224 | Nieuzywany |--- -
PID 0,1% ~ 1000,0% Te wzmocnienie okresla wptyw
Wzmocnic- kontrolera proporcji na odchylenie sprzezenia
08-20 | P.641 . zwrotnego. Im wigkszy zysk, tym szybszy jest| 20,0 %
ne p rl()pOI; wplyw. Jednak zbyt duzy wzmocnienie moze
¢jonalne spowodowac wibracje.
0821 | pe42 Czas §a%— 0~ 60.00 s Ten_ parametr stuzy do ustawiania 1.00s
kowania 12 |czasu catkowania.
08-22 | P43 | SESTOIIZ 1610000 ms 0 ms
kowania D2
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. . | Nastawie-
Nastawienie ..
nie uzyt-

Zakres nastawien .
fabryczne 5
kownika

WNEVALE

Grupa | Numer

0: Dostrajanie wedtug warto$ci odchylki sprze-

Automa?ygzne Zenia zwrotnego
08-23 | P.644 dostra_]f.nrle 1: Dostrajanie wedlug promienia zwijania 0
para}r)rll]e)row 2: Dostrajanie wedtug czgstotliwosci dzialania
3: Dostrajanie wedtug predkosci liniowej
PID Czas 0~ 650,00 s stuzy do ustawiania statej czasowej
08-24 1 P71 ﬁizz:\z]i;l?;u filtru docelowego sygnatu PID. 0,00
PID Czas
0325 | p712 filtra sygnatu [0 ~ 60,00 s jest uzywany do ustawiania stalej 0.00 s
' sprzezenia |sygnatu filtra sprz¢zenia zwrotnego ’
zZwrotnego
PID Czas
08-26 | P.713 | filtra sygnatu |0 ~ 60,00 s 0,00 s
wyjscia
PID Granica
08-27 | P.714 |odchylki stero-|0 ~ 100,00 % 0,00 %
wania
0: Calkowanie nie oddzielone
Mozliwose |1: Catkowanie oddzielone funkeja rozdzielo-
08-28 | P715 | oddziclenia na jest wazna, gdy odchylenie migdzy celem 0
' catkowania PID a sprzgzeniem PID jest wigksze niz war-
tos¢ 08-29, dziataja tylko czg$¢ proporcjonal-
na i roézniczkowa PID.
0829 | 716 | Punktosobne- 1o 06 00 04 50,00 %
go catkowania
0830 | p717 | PIDGmNC 164000004 0,10 %
rézniczkowania
PID Granica
08-31 | p718 | QIS WYIS- |06 60 04 100,00 %
cia dla kierun-
ku ,,w przod”
PID Granica
odchytki wyjs-
08-32 | P.719 | . 0~ 100,00 % 100,00 %
cia dla kierun-
ku ,,w tyl”
PID Wybor |0: Bez przetaczania parametrow PID
dziatania
08-33 | P.720 przzelqc sania |1 Przelaczanie parametréw PID wedtug war- 0
, tosci odchytki
parametrow
PID Dolna gra-
nica odchytki
08-34 | P.721 0~ 100,00 % 20,00 %
dla przetacza-
nia parametrow
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Nastawienie e
Numer Nazwa Zakres nastawien N nie uzyt-
fabryczne o

? kownika

PID Gérna gra-
08-35 | p72a | Mcaodehylki 1o 06 60 04 80,00 %
dla przetaczania
parametrow

0: Podczas przerwy w obwodzie PID, przemien-

08-36 | P723 | Usterka PID nik nie dazy do gornej warto$ci graniczne;.

1: W przypadku nieprawidtowego dziatania PID
— przejscie do gormej warto$ci granicznej.

0: Dziatanie PID przy zatrzymaniu; Stuzy do

PID Dziatanie wyboru, czy sterowanie PID operuje w stanie
08-39 | P.726 | przy zatrzyma- | - ania 0
niu (stop) 1: Bez dziatania PID podczas zatrzymania
PID Aktywne 0: PID bieg wsteczny nie jest dozwolony. S%u—
. . Y . zy do ustawienia, czy bieg wsteczny jest
08-40 | P.727 | dziatanie ;:negu dozwolony, gdy obliczenie PID jest ujemne 0
wiy 1: PID bieg wsteczny jest dozwolony

PID Granica |0~ 100,0 %. Stuzy do ustawiania PID w limicie
08-41 | P.728 | catkowania dla |catkowania wstecznego. Ustaw na 0, gdy opera- 0,0 %
kierunku w tyt [cja wstecznego biegu nie jest dozwolona.

PID Minimalna 0 ~ 10,20[1—1_2. Si}{i}f d1(>)1 Bstav(\;iania ngpirr_lal;
08-42 | P729 | czestotliwoge |NS) Wartosct wyjscia B, gdy wyjscie jes
L mniejsze niz warto$¢, wyjscie falownika za-
wyjdcia |, -
rzymuje si¢.

0,00 Hz
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10. Grupa parametrow 09 — Parametry kart
rozszerzen sprzezenia zwrotnego PG

Grupa | Numer

Nazwa

Wybor

Zakres nastawien

(=}

: ABZ; Ustaw warto$¢ 09-00 odpowiednio do
typu silnika i karty PG.

1: ABZ (przeznaczony dla silnika synchronicz-

Nastawienie
fabryczne

Nastawie-
nie uzyt-
kownika

09-00 | P.349 typu PG nego) 0
2: Resolver 1x;
3: ABZ/ UVW;
Liczba
09-01 | P.350 impulsow [0 ~ 20000 1024
enkodera PG1
0: Brak funkcji
1: Uktad impulsow faz A/B; faza A o 90° wy-
przedza fazg B przy obrotach w przod.
. . |2: Uktad impulsow faz A/B; faza B 0 90° wy-
Nastawienie faze A b h 5d
trybu PG1 przedza fazg A przy obrotach w przod.
09-02 | P351 wejécia 3: Faza A wyznacza liczbg impulséw. Faza B 0
enkodeta oznacza znak kierunku. L oznacza obroty
w tyl, a H - obroty w przdd.
4: Faza A wyznacza liczbg impulsow. Faza B ozna-
cza znak kierunku. L oznacza obroty w przdd,
a H - obroty w tyt.
0~ 100,0 s jesli wykryta czgstotliwo$¢é wynosi
Czas . |0, aczas trwania jest dtuzszy niz czas ustawiony
09-03 | P.352 nggylrv}?éla przez 09-03 to falownik wyswietli alarm PG2 L.0s
¢ i zatrzyma operacja.
0 ~ 30,00 Hz, jezeli roznica migdzy wykryta
Czestotliwos¢  |czgstotliwoscia a czestotliwoscia wyjsciowa
09-04 | P353 wykrywania |przekracza 09-04, a czas trwania jest dtuzszy 4.00 Hz
' przekroczenia  |niz ustawiony czas 09-05, wowczas odchylenie ’
predkosci  |predkoscei jest zbyt duze. Falownik wyswietli
alarm PG3 i zatrzyma pracg.
Czas wykrywa- |0 ~ 100.0 s. Jesli czas wykrywania przekrocze-
09-05 | P.354 |niaprzekroczenia|nia predkosci PG 09-05 jest ustawiony na 0, 1,0s
predkosci | funkcja alarmu PG3 nie jest dostgpna.
Liczba
09-06 | P.355 impulsow [0 ~ 20000 2500
enkodera PG2
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Nastawienie| N\2stawie-
Grupa | Numer WEVAYE ZaKres nastawien o nie uzyt-
fabryczne I
y kownika
0: Brak funkcji
1: Uktad impulsow faz A/B; faza A o 90° wyp-
rzedza faz¢ B przy obrotach w przod.
Nastawicnic 2: Uktad impulséw faz A/B; faza B,o 90° wyp-
rzedza fazg A przy obrotach w przod.
09-07 | pase | TOUPG2 = Pr—— 0
: wejécia 3:Faza A wyznacza liczbg impulsow. Faza B
enkodera oznacza znak kierunku. L oznacza obroty w tyl,
a H - obroty w przod.
4:Faza A wyznacza liczb¢ impulsow. Faza B
oznacza znak kierunku. L oznacza obroty
w przod, a H - obroty w tyt.
1 ~255 Jesli sprzgzenie zwrotne wynosi 1024PPR
09-08 | P357 Podziat (pulséw na obrot), a parametr 09-08 jest ustawio- 1
' czgstotliwosci [ny na 2, wyjscie PG OUT (wyjscie impulsowe)
na karcie PG wynosi 512PPR (pulséw na obrot).
Wspotczynnik
09-09 | P.358 | filtra podzialu [0 ~ 255 0
czestotliwosci
Stosunek prze-|0 ~ 300,00. Elektroniczne ustawienie przeto-
09-10 | P.359 | tozenia elek- |zenia dla wejscia impulsowego karty A2 / B2 1,00
tronicznego |PG301.
Zapobieganie |0~ 65535. Gdy silnik obraca si¢ w sposob ciag-
obrotom w tyt [ty o liczbg impulsu 09-11 w przeciwnym kie-
09-11 | P.360 | powykryciu |runku niz polecenie, spowoduje to uruchomie- 0
okreslongj licz- |nie alarmu dv4. Obowiazuje tylko w trybie
by impulséow |sterowania w petli zamknigtej silnikami PM.
0 ~ 65535. Przy ciaglym wykrywaniu liczby im-
. |pulsow wiekszej niz 09-12 w kierunku przeciw-
Wykrywanie nym do polecenia ruchu, przemiennik wyswietli
09-12 | P.361 | liczby obro- arm d d 1= . larm | ek 0
tow w tyt alarm vV3. Gdy 09- —Q, alarm jest nieaktywny.
Funkcja do zastosowania tylko w trybie stero-
wania w petli zamknietej silnikami PM.
. Odczyt. Stuzy do wyswietlania aktualnej wer-
09-13 | P.124 Wersja karFy sji oprogramowania uktadowego karty rozsze-| Odczyt
rozszerzenia ,
rzen, dane sg tylko do odczytu.
0,0° - bez dostrajania
09-14 | P363 Regulacja |0,1° ~ 360,0°: dostrqjanie in}pu_lsu Fa,zy Z. Re- 15°
fazy Z gulacja fazy Z moze wyeliminowa¢ skumu-
lowany btad fazy AB
Aktywacja alar-|0: alarm DV1/DV2 dla Fazy Z jest wytaczony
09-15 | P.364 | muDV1/DV2 - 1
dlaFazyz |l:alarm DV1/DV2 dla Fazy Z jest wiaczony
Wykrywar.lie 0: Wykrywanie przerwania jest wylaczone
przerwania
09-16 | P.386 S 1
komunikacji 1 Wykr . 2 iest akt
2 Kartg PG302 | ykrywanie przerwania jest aktywne
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» Grupa parametrow 10 — Parametry zastosowan

Nasta-
wienie
fabryczne

Nastawie-
nie uzyt-
kownika

Nazwa Zakres nastawien

Grupa | Numer

0 ~ 120,00 Hz; Po wprowadzeniu sygnatu zat-
Caestotli- rzymania, czgstotliwos¢ wyjsciowa falownika be-
i dzie si¢ stopniowo zmniejsza¢. W przypadku, gdy
10-00 | P.10 wos$¢ hamo- L o L 2= 1 3,00 Hz
wania DC czgstotliwos¢ wyjsciowa osiagnie ,,Czgstotliwose
pracy hamowania pradem statym DC (10-00)”,
zostanie aktywowany hamulec pradu stafego.
1001 | p1p | Czashamo- g 660 0,55
wania DC
10.02 | P12 Napiqcie hamo- |0 ~ 30,0 %: typy 7.5K i mnigjsze 4,0 %
wania DC 10 = 30,0 %: typy 11K ~ 22K 2,0%
0: Brak napigcia przy predkosci zerowej
1: Serowanie przy predkosci zerowej jest reali-
zowane w trybie sterowania wektorowego
w zamknigtej petli (00-21/22=4); hamowa- 0
nie napieciem DC jest realizowane w trybie
Wybor funkeji sterowania V/F w zamknigtej petli (00-21/
10-03 | P.151 sterowania 22=1).
. dla pr@qus’m 2:zero-servo jest funkcja, ktora moze zatrzy-
Zerowej ma¢ silnik w dowolnym punkcie potozenia
i zablokowa¢ silnik za pomocg sity zewne-
trznej w okre$lonym potozeniu. Unikaj sto-
sowania zero-servo, aby zablokowa¢ 100%
obcigzenia przez dhuzszy czas, poniewaz mo-
ze to spowodowac btad.
Napigcie ste- |0~ 30.0 %: typy 7.5K i mniejsze 40 %
10-04 | P.151 | rowania pred-
kosci zerowej |0~30,0 %: typy 11K ~22K 2,0 %
0: Funkcja hamowania DC jest wytaczona
1: Funkcja hamowania DC jest wiaczona.
Funkcja hamo- (_}dy ,c:zqstotliwos'é wyjsciowa .osi_qgnie czgstot-
wania DC liwos¢ poczatkowa 01-11, napigcie DC (10-07)
10-05 | P.152 przed urucho- zostanie podane do uzwojenia silnika przez fa- 0
mieniem lownik, ktory stuzy do zablokowania wirnika
silnika. Dziatanie hamulca DC trwa zadany czas
(warto$¢ ustawiona 10-06) przed uruchomie-
niem silnika.
Czas hamo-
1006 | P42 | WamiaDC o 660 05
przed urucho-
mieniem
Napigeie hamo- 10 ~ 30,0 %: typ 7.5K (whacznie) i mniejsze 4,0 %
10-07 | p243 | “amiaDC
przed urucho-
mieniem 0~30,0 %: typy 11K ~ 22K 2,0 %
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Nasta- Nastawie-

Grupa | Numer Nazwa Zakres nastawien wienie nie uzyt-
fabryczne | kownika

XXO0: Brak wyszukiwania czgstotliwosci
XX1: Bezposrednie wyszukiwanie czgstotliwosci
Wybér trybu | XX2: Tryb zmniejszania napigciea
10-08 | P.150 ponownego | X1X: Ponowne wilaczenie zasilania 0
uruchomienia Iy ;% Uruchomienie (start) za kazdym razem
X2X: Tylko natychmiastowy stop i ponowne
uruchomienie
0 ~ 30,0 s Gdy zasilanie zostanie przerwane pod-
.. |czas pracy silnika, napigcie wyjsciowe zostanie na-
Cras ﬂtm k(ﬂl tychmiast zatrzymane. Gdy zasilanie zostanie od-
»coasting k 10-09 = 99999, falownik nie uruchomi
zyskane, a , falownik nie uruchomi
10-09 | P.57 podczas si¢ ponownie automatycznie. Kiedy 10-09 = 0.1 ~ 99999
ponownego 30, silnik czeka (ustawiona warto$¢ 10-09), zanim
uruchomienia | g0 ik automatycznie uruchomi silnik ponownie.
99999: bez funkcji ponownego uruchomienia
0 ~ 60,0 s: typ 7.5K Po automatycznym ponow-
nym uruchomieniu silnika czgstotliwos¢ wyjscio-
.. |wa falownika bedzie czgstotliwoscia docelowa,
Czas flil_nk?;'l ale napigcie wyjsciowe bedzie rowne zero. Nas- 50s
10-10 | P58 »cushion tepnie napigcie bedzie stopniowo zwigkszane do ?
ponli)wnpgq oczekiwanej wartosci napigcia. Okres wzrostu
Uruchomienia | naniecia nosi nazwe Czas ponownego rozruchu
,,cushion”.
0~ 60,0 s: typy 11K ~ 22K 10,0 s
0: Bez funkcji zdalnego nastawiania.
1: Funkcja zdalnego nastawiania, mozliwy za-
pis nastawienia czgstotliwosci.
Wyb(')r 2:Funkcja zdalnego nastawiania, zapis nasta-
10-11 | P.61 |funkcji zd.alr}ego wienia czestotliwosci nie jest mozliwy. 0
nastawiania 3:Funkcja zdalnego nastawiania, zapis nasta-
wienia czgstotliwosci nie jest mozliwy, zdalne
nastawienie czgstotliwosci jest kasowane przez
wylaczenie STF/STR.
Wybér prob  |0: Ponawianie jest wytaczone.
ponawiania 1. po wystapieniu przepiecia, przemiennik rea-
(Ta funkcja lizuje funkcj¢ ponawiania.
pozwala na — T -
Jresetowanic 2: Ifo wystgpieniu przetezenia, przemiennik rea-
10-12 | P.65 falownika lizuje funkcj¢ ponawiania.
i ponowne 3:Po wystapieniu przepigcia lub przetg¢zenia,
uruchomienie przemiennik realizuje funkcj¢ ponawiania.
przy wskaza- |4: Wszystkie alarm uruchamiaja funkcje pona-
niu bedu.) wiania.
Liczba prob  |0: Ponawianie jest wytgczone.
10-13 | P67 ponawiapia‘po 1~10: Po przekroczeniu warto$ci nastawionej
' wystapieniu  w 10-13 (P.67), przemiennik nie wykonuje
alarmu funkcji ponawiania.

51



INTROL sp. z o0.0., ul. Kosciuszki 112, 40-519 Katowice, tel.: 32 789 00 51, faks: 32 789 00 10, e-mail: napedy@introl.pl, www.introl.pl

Nastawie-
nie uzyt-
kownika

Nasta-
wienie
fabryczne

Nazwa Zakres nastawien

Grupa | Numer

0~ 300,0 s Falownik bedzie ponawial probe do-
Czas oczeki-  [piero po czasie 10-14. Dlatego podczas korzys-
10-14 | P.68 wania dla tania z tej funkcji nalezy pamigta¢ o mozliwym 10s
ponowienia  |zagrozeniu podczas obstugi falownika w tym
okresie.
Skumulowane |Odczyt Za kazdym razem, gdy powtérzy si¢
10-15 | P.69 | proby ponawia- |ponowna proba, wartos¢ 10-15 zostanie automa- 0
nia dla alarmu  |tycznie zwigkszona o jeden.
n(ljiza(lis zwi(;];}_ 0~3000,0 s Czas zwloki gdy czgstotliwos¢ osia-
10-16 | P.119 |, ey pra gnie 0 Hz, podczas zmiany obrotow na dodatnie 0,0s
$ciem obrotow w |
e i odwrotne.
przod i w tyt
0: Tryb normalnego dziatania
Funkcja 1: Tryb dziatania z oszczgdzaniem energii.
sterowania W trybie oszczedzania energii falownik auto-
10-17 | P.159 oszczedza- matycznie kontroluje napigcie wyjsciowe, aby 0
niem energii zredukowac¢ straty mocy wyjsciowej do mini-
mum, gdy falownik pracuje ze stata predkos-
cia.
0: Brak
10-18 | P229 Automaty'czna 1: Funkcja kompensacji luzu 0
kompensacja luzu|2: Funkcja oczekiwania na przerwanie przyspie-
szania i zwalniania
Czestotliwos¢
10-19 | P230 | przerwy przy |0~ 650,00 Hz 1,00 Hz
przyspieszaniu
Czas
10-20 | P.231 przerwy przy |0 ~360,0 s 05s
przyspieszaniu
Czestotliwosc
10-21 | P.232 | przerwy przy |0~ 650,00 Hz 1,00 Hz
zwalnianiu
1022 | p233 | CAPZEWY 15 36005 055
przy zwalnianiu
—_ 0: Brak
ybor - - e
10-23 | P234 funkeji fali l.Wiqc_zgne zewngtrzne TRI, funkcja fali troj- 0
iy . katnej jest realizowana
trojkatnej e ———— —
2: Funkcja fali trojkatnej realizowana jest ciagle
1024 | p23s | Ampliwda o o500, 100%
maksymalna
Kompensacja
10-25 | P236 | amplitudy dla [0~ 50,0 % 10,0 %
zwalniania
Kompensacja
10-26 | P.237 | amplitudydla [0~ 50,0 % 10,0 %
przyspieszania
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Nasta- | Nastawie-
Grupa | Numer Nazwa Zakres nastawien wienie nie uzyt-
fabryczne | kownika
Czas przys-
10-27 | P238 | pieszaniadla [0~ 360,00s/ 0 ~ 3600,0s 10,00 s
amplitudy
1028 | P23 | Czas zwalniania | 560 600/ 0~ 360005 10,005
dla amplitudy
1029 | p2a7 | Czasblokady o 1400 105
przetaczania
Czas oczekiwa-
10-30 | P.248 | niadlaurucho- [0,1 ~100,0s 05s
mienia (start)
Przetaczanie |0 ~ 60,00 Hz
czestotliwosci
rzemiennika na
1031 | P249 [P czestotli- 99999: Bez automatycznego, 99999
Wosé zasilania |Koleinego przelgczania
sieciowego
0 ~ 10,00 Hz: Gdy sygnat startu przemienni-
ka (STE/STR) zostaje wylaczony po zmianie
z zasilania przez przemiennik na zasilanie sie-
ciowe, to dziatanie jest znéw zmieniane na za-
Zakres auto- |silanie z przemiennika przy nastawianej czes-
totliwosci.
10-32 | paso | Mmatyeznego | OIWOR — 99999
przeiqc_zama_ 99999: Gdy sygnat startu przemiennika (STF/
czgstotliwosci |STR) zostaje wytaczony po zmianie z zasi-
lania przez przemiennik na zasilanie siecio-
we, a dzialanie jest znow zmieniane na zasi-
lanie z przemiennika to silnik zwalnia do zat-
rzymania.
0: Funkcja zwalniania do zatrzymania jest wy-
aczona podczas wytepiana problemow z zasi-
laniem.
1: Przy wystapieniu nadmiernego spadku na-
pigcia lub braku zasilania, silnik zwalnia do
Wybor zat- zatrzymania.
rzymania przy |2: Przy wystapieniu nadmiernego spadku na-
10-33 | P.273 L e . 0
problemach pigcia lub braku zasilania, silnik zwalnia do
z zasilaniem zatrzymania, ale przyspiesza znow, jezeli
w czasie zwalniania zasilanie zostanie przy-
wrocone.
11: Przy wystapieniu nadmiernego spadku na-
piecia lub braku zasilania, silnik zwalnia
do zatrzymania.
Wybor zatrzy- 12: P'rzy. wystapieniu nanlqmego spadku na-
mania przy pigcia lub braku zasilania, silnik zwalnia
10-33 | P.273 problemach do zatrzymania, ale przyspiesza znow, je- 0

z zasilaniem

zeli w czasie zwalniania zasilanie zostanie
przywrocone.
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Grupa

Numer

Nazwa

Zakres nastawien

Nastawie-
nie uzyt-
kownika

Nasta-
wienie
fabryczne

Czgstotliwos¢ |0 ~ 20,00 Hz. Zwykle silnik zwalnia od war-
odejmowana od [tosci poczatkowej. Dostosuj jednak ten para-
10-34 | P274 punktu rozpo- |metr do wielko$ci obcigzenia (moment bez- 3,00 Hz
czgcia zwalniania | wladnos$ci, moment obrotowy).
0 ~ 120,00 Hz: Gdy czgstotliwos¢ wyjscia >
10-35 (P.275), to silnik zwalnia od ,,czgstotli-
Odejmowanie |wo$¢ wyjscia — 10-34 (P274)”, a gdy czgsto-
10-35 | P275 czestotliwosci | tliwos¢ wyjscia < 10-35 (P.275), to silnik zwal-| 50,00 Hz
poczatkowej |nia od czestotliwosci wyjscia.
99999: Silnik zwalnia od ,,cz¢stotliwos¢ wyj-
$cia— 10-34 (P.274)”
Czas zwalnia-
10-36 | P.276 | nia | przy bra- [0~ 360,00s/ 0 ~ 3600,00s 500s
ku zasilania
C Ini 0 ~ 360,008/ 0 ~ 3600,00s: Nastawienie czasu
Zas zwalnia- Iniani jac od 10-38 (P278) w dot.
10-37 | P277 | nia2 przy bra- | ZACZYIUAC O (P278) w d6L] 500
ku zasilania 99999: Nastawienie czasu zwalniania na war-
tos¢ dla czgstotliwoscei 10-38 (P.278).
Czgstotliwos¢
przetaczania
10-38 | P278 mz‘fv‘izlglzszelm 0~ 650,00 Hz 50,00 Hz
a czasem zwal-
niania 2
ralg?;g;n‘f;ﬁ 0 ~ 200,0 % Ustawienie duzej warto$ci pop-
10-39 | P279 rywania UV rawia odpow1e<,ig na napigcic mag%strah. Ale 100.0%
(nadmiernego gdy bezwladnos¢ obciazenia jest wigksza, na-
spadku napi(;%ia) lezy ustawi¢ mniejsza warto$c.
0: zadane przez zrodto cyfrowe 10-41 (P.701)
Wartosé napigcia |Parametry 10-40 ~ 10-44 sg aktywne tylko
10-40 | P.700 |podczas V/F trybu|wtedy, gdy 01-12 = 14. 0
odseparowanego |1: zadane przez zrédto analogowe lub impul-
sowe HDI
1041 | P01 I\{?gic‘iﬁz‘ifﬁs 0~ 440,00 V/ 0~220,00 V 50 Hz Zalezne od
: parzvanego (gdy 00-24 = 1) / 60 Hz (gdy 24 = 0) napiccia
Czas Acc napig-
10-42 | P.702 |cia dla trybu odse-|0 ~ 1000,0 s 0,0s
parowanego V/F
Czas Dec napig-
10-43 | P.703 |ciadla trybu odse-|0 ~ 1000,0 s 00s
parowanego V/F
, 0: Czestotliwo$¢/ napigcie malejg niezaleznie
Wybor Stop dla do zera
10-44 | P.704 | trybu odsepa- — - — - 0
rowanego VF 1: Po zmniejszeniu napigcia do 0, maleje czgs-
totliwos$¢
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Nastawie-
nie uzyt-
kownika

Nasta-
wienie
fabryczne

Nazwa Zakres nastawien

Grupa | Numer

0:Funkcja unikania regeneracyjnego napigcia
jest wylaczona.
1: Funkcja unikania regeneracyjnego napigcia jest
o zawsze wlaczona (tryb automatyczny, automa-
Funkc]a umka_— tyczne obliczanie predkosci Acc/ Dec).
n:]aerc(:)gre]zgeira;y;- 2:Funkcja unikania regeneracyjnego napigcia
0 napig jest wiaczona tylko przy statej predkosci
(Ta funkcja poz- .
.| (tryb automatyczny, automatyczne oblicza-
wala utrzymywat nie Acc/ Dec)
10-45 | P.267 | napigcie PN na - B - — 0
stalym poziomie llzfunkqa unikania regeneracyjnego napigcia
i zapobiegaé jest aktywna przy dziataniu (tryb reczny, pred-
zwiekszaniu kf)s'é dziatania Acc/ Dec jest nastawiona zgod-
poziomu PN nie z 10-49 (P.271) i 10-50 (P.272)).
do OV) 12: Funkcja unikania regeneracyjnego napigcia
jest aktywna tylko przy statej predkosci
(tryb reczny, predkos¢ dziatania Acc/ Dec
jest nastawiona zgodnie z 10-49 (P.271)
i 10-50 (P.272)).
Poziom napigcia :
magistrali DC 155 ~ 400 V: typy 220 V 380V
10-46 | P.268 | dla unikania re-
EeNeracyjnego 310 ~ 800 V: typy 440 V 760V
napigcia
0: Wylaczanie unikania regeneracyjnego napigcia
Czutosé wyk- w zwigzku z szybko$cig zmiany napigcia ma-
. -t istrali
10-47 | P2eo [YWamanapiecia) BISTAL - : 0
magistrali DC |1 ~ 5: Nastawienie czulosci wykrywania szyb-
przy zwalnianiu |kosci zmian napigcia magistrali. Wicksza liczba
oznacza wigksza czuto$¢.
Wartos¢ kompen-|0 ~ 10,00 Hz: Nastawienie wartosci granicznej
sacji czgstotli- |czgstotliwosci, ktora wzrasta przy aktywacji fun-
10-48 | P.270 | wosciunikania |kcji regeneracji i unikania. 6,00 Hz
regeﬁzﬁgﬁ: c8e 99999: Granica czgstotliwosci nie obowiazuje.
~ 0 o - -
Wakaznik zwigk- 0 4OQ,O A{( 0' 40,0 A]AZwm;ksza_me‘ nastawy,
szenia napiccia poprawi reakcje na zmiany napiecia szyny.
10-49 | P.271 dl .. |Natomiast czestotliwo$¢ wyjsciowa moze by¢| 100,0%
aregeneracji | . . . L
e niestabilna. Obniz nastawy 10-49 aby zmniejszy¢
iunikania . .
wibracje.
Wspotezynnik
zwigkszenia
10-50 | 272 | CAestotiwosel o 4600 04/0 ~ 40,0 % 100,0%
dla unikania
regeneracyjnego
napigcia
Kontrolanad- |0: Sterowanie nadmiernym pobudzeniem jest
i - e .
10-51 | P64 | Micmegopobu- | Wylaczone. —
dzenia POdCZﬁS 1: Sterowanie nadmiernym pobudzeniem jest
zwalniania wlaczone.
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Nasta-
wienie
fabryczne

Nastawie-
nie uzyt-
kownika

Nazwa Zakres nastawien

Grupa

Poziompradu |0 ~200,0 % Gdy prad wyjsciowy jest powyzej
10-52 | P265 dla Ste.rowama poziomu ustawionego, Wzmocnlgme dla St'e- 1500%
nadmiernym |rowania nadmiernym pobudzeniem bedzie
pobudzeniem |automatyczne zmniejszanie.
Wzmocnienie
10-53 | P266 | da Sterowania 1y o5 49 1,10
nadmiernym
pobudzeniem
0 ~ 60,0 s Parametr 10-54 okre$la czas dzia-
Czas hamulca |tania hamulca zwarciowego. Przez zwarcie
10-54 | P.362 | zwarciowego |wszystkich trzech faz silnika wytwarza mo- 00s
dla silnika PM  |ment hamujacy w silniku i moze zosta¢ uzyty
do zatrzymania silnika.
0: Funkcja PLC wylaczona.
1: Funkcja PLC aktywna. Sygnat RUN PLC
Wybor — jako sygnat wejscia zewnetrznego terminala
10-55 | P.780 dziatania lub jako 10-56 (P.781) 0
PLC 2: Funkcja PLC nieaktywna. Sygnat RUN
PLC — jako sygnat wejscia zewnetrznego
terminala.
0: PLC nie dziak
10-56 | 781 | RUNPLC = 0
1: PLC RUN
K. . 0: nie dziata
asowanie
10-57 | P.782 programu PLC 1: Kasovwa.nie programu PLC. Po pqmys'lnym 0
usunigeiu — wartoscig parametru jest 0.
Wybor elemen- |0 ~ 326 numer elementu, mozna odnalez¢ w
10-58 | P.783 | tudomonitoro |tabeli szczegdtowa instrukcja obstugi rozdziat 0
wania PLC  |5.11.17.
Warto$¢ moni-
10-59 | P.784 torowanego |Odczyt Odczyt
elementu PLC
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12. Grupa parametrow 11 — Parametry sterowania
predkoscia i momentem

Nasta- |Nastawie-

Grupa | Numer WEVALE ZakKres nastawien wienie | nie uzyt-
fabryczne | kownika

Wspotczynnik
1100 | p320 | Propordionalne- 5444 6 100
$ci 1 sterowania
predkoscia
Czas catkowania
11-01 | P.321 1 sterowania [0 ~ 20,00 s 0,30s
predkoscia
PI wspotezynnik
11-02 | P.322 | I przelaczania |11-25 (P.414)~ 11-05 (P.325) Hz 5,00 Hz
czgstotliwosci
Wspotczynnik
11-03 | p323 | Proporcjonalno- |y a4 o 100
$ci 2 sterowania
predkoscia
Czas catkowania
11-04 | P.324 2 sterowania [0 ~ 20,00 s 0,30s
predkoscia
PI wspotczynnik
11-05 | P.325 | 2przelaczania |11-02 (P.322) ~ 650,00 Hz 10,00 Hz
czgstotliwosci
Wspotczynnik
1106 | P326 | Proporcionano- o _ 5 0
$ci sterowania
pradem
o 0: SPM (silniki z magnesami trwatymi umieszczo-
T.yp'51'ln1ka M nymi na powierzchni wirnika)
11-07 | P.327 |(Silniki z magne- — - — 0
: - [1: IPM (silniki z magnesami trwalymi umieszczony-
sami trwatymi) . . o
mi wewnatrz rdzenia magnetycznego wirnika)

0: Wykrywanie poczatkowego potozenia bieguna
magnetycznego wirnika za pomoca metody
pull-in”, w tym momencie silnika nie mozna

Sposqbu wykr_y— uruchomi¢ si¢ z duzym obciazeniem lub mo-
Wgnle} pozycn ze si¢ nie uruchomic.
11-08 | P.328 wirnika przy - — 0
rozruchu silnika |13 Wykrywa poczgtkpwe potozenie bieguna ma-
PM gnetycznego wirnika za pomocg metody im-
pulsow wysokiej czgstotliwosci, na poczatku
moze by¢ generowany szum elektromagne-
tyczny z silnika.
ID przyspiesza- |, o N
11-09 | P.329 nia silnika PM 0~200 % 80 %
ID statej predko- | o o
11-10 | P.330 4ci silnika PM 0~200 % 0%
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Nasta- [Nastawie-
Grupa | Numer \EVAVE Zakres nastawien wienie | nie uzyt-
fabryczne | kownika
Czas filtra
11-11 | P331 | OSHOWAD g 1000 ms 2ms
predkosci obro-
tow silnika PM
Odnosnik warto-|-400,0 % ~ 400,0 % Stuzy do ustawienia warto$ci
11-12 | P.401 [$ci referencyjnej|referencyjnej momentu obrotowego, moment od-| 0,0 %
momentu niesienia = 11-12 * moment znamionowy silnika
-120 % ~ 120 % Ograniczenie predkosci sterowa-
11-13 | P402 Gramcra. nla_ momenterynr obrotqum' jest akty\fvr.le, gdy 1.1_ 0%
predkosci 17= 0, warto$¢ ograniczenia predkosci odpowia-
da 05-04, gdy jest ustawiony na 100%
Warto$¢ wstepna ,, . . .
. ; 0~120 % Wartos$¢ odchylenia odpowiada warto$ci o
1-14 1 P403 | - (bias) SANEY 1 stawienia P.305, gdy jest ustawione na 100% 10%
predkosci
11-15 | P4oa Czasfiltra |0 ~ 1000 ms Parametr filtra momentu obroto- 0 ms
momentu Wego
7r6dlo 0: zadane przez 11-12 (P401).
11-16 | P.405 nastawienia |1: zadane przez wejscia analogowe lub impulsowe. 0
momentu 2 zadane w trybie komunikacji.
Wybor 0: Predkos¢ jest ograniczona zgodnie z 11-13(P402)
11-17 | P.406 granicy i 11-14(P403). 0
predkosei  |1: Odnosnik czestotliwosci (wedtug 00-16 (P.79)).
Jednokierunko- [0: Jednokierunkowy ograniczenie predkosci bias jest
11-18 | pag7 | Wy ograniczenie nieaktywne.
’ predkosci (bias) |1: Jednokierunkowy ograniczenie predkosci bias jest
granicy predkosci|  aktywne.
Granica momen- |, , 0/ \Ks s . ) .
11-19 | P408 | tusilikadla |0 70~ 400,0 % Wiccej informacji w szczegdlowej| . o,
. . 1 |instrukcji obshugi rozdziat 5.12.4
biegu w przod
Granica momen-
R tu dla regenera- |0 % ~ 400,0 % Wigcej informacji w szczegdtowej 0
11-20 1 P409 cyjnego biegu |instrukcji obstugi rozdziat 5.12.4 200,0 %
w tyt
Granica momentu |, 0/ Ks s . ) .
11-21 | P410 | silnika dia biegu |00 ~ 4000 % Wiccej informacji w szczegdlowej| . o,
Wiyl instrukcji obstugi rozdziat 5.12.4
Granica momentu |, o 0/ KTt . . .
11-22 | P411 | dia regeneracyjne- |0 70 ~ 4000 % Wiceej informaci w szczegdlowej| . o,
; ., |instrukcji obstugi rozdziat 5.12.4
go biegu w przod
1123 | P412 si:",s“.“ek pred- | 2000,0 100,0
oici zerowej
Czas catkowa-
11-24 | P413 | niapredkosci |0~ 20,00 ms 0,30 ms
Zerowej
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Nastawie-
nie uzyt-
kownika

Nasta-
wienie
fabryczne

Grupa | Numer ZakKres nastawien

WEVALE

11-25

P.414

Czgstotliwosé
przefaczania pred-
kosci zerowej

0~ 11-02 (P.322) Hz

5,00 Hz

11-26

P.415

Czas filtra oszaco-
wanej predkosci
lobrotow silnika [M]

0~100,00 s

11-30

P.371

Drugi wspotczyn-
nik proporcjonal-

0~2000,0

nosci 1 sterowania
predkoscia silnika

99999

100,0

11-31

P.372

Drugi czas catko-

0~20,00s

wania 1 sterowaniaj

predkoscia silnika

99999

0,30s

11-32

P.373

Drugi PI wspot-
czynnik 1 przeta-

0~ 11-35 (P.376) Hz

czania czestotli-
wosci

99999

5,00 Hz

11-33

P.374

Drugi wspolczyn-
nik proporcjonal-

0~2000,0

nosci 2 sterowania
predkoscia silnika

99999

100,0

11-34

P.375

Drugi czas catko-

0~20,00s

wania 2 sterowania
predkoscia silnika

99999

0,30s

11-35

P.376

Drugi PI wspot-
czynnik 2 przeta-

11-02 (P.322) ~ 650,00 Hz

czania czgstotli-
woésci silnika

99999

10,00 Hz

11-36

P.377

Drugi wspotczyn-
nik proporcjonal-

0~20

nosci sterowania
pradem silnika

99999

11-37

P.378

0: SPM (silniki z magnesami trwalymi umieszczony-
mi na powierzchni wirnika)

Drugi typ
silnika PM

1:IPM (silniki z magnesami trwatymi umieszczony-
mi wewnatrz rdzenia magnetycznego wirnika)

99999

11-38

P.379

Drugi wybor
wykrywania

0: Wykrywanie poczatkowego potozenia bieguna-
magnetycznego wirnika za pomoca metody
,pull-in”, w tym momencie silnika nie mozna
uruchomi¢ si¢ z duzym obcigzeniem lub moze
si¢ nie uruchomic.

potozenia
poczatkowego
silnika PM

—

:Wykrywa poczatkowe potozenie bieguna ma-
gnetycznego wirnika za pomoca metody impul-
sOw wysokiej czestotliwosci, na poczatku mo-
ze by¢ generowany szum elektromagnetyczny
z silnika

99999
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Nasta- |Nastawie-

Grupa | Numer WEVALE ZakKres nastawien wienie | nie uzyt-
fabryczne | kownika

Drugi ID 0~200 %

11-39 | P.380 | przyspieszania 80 %
silnika PM 99999
Drugi id statej |0 ~200 %
11-40 | P.381 predkosci 0%
silnika PM 99999
Drugi czas filtra [0 ~ 1000 ms
11-41 | p3gy | OSracowand 2 ms

predkosci obro- [99999
tow silnika PM

Zrodio osobowe | Obstuga reczna
parametréw PI
11-42 | P.365 | oszacowanej 0
predkosci silni- |1: Obliczanie automatyczne

ka PM

Oszacowanie
11-43 | P.366 | przez Kp pred- |0 ~ 65000 30
kosci silnika PM

Oszacowanie
11-44 | P.367 | przez Ki pred- |0 ~ 65000 10000
kosci silnika PM
Wspotczynnik
petli pradowej
predkosci zero-
wej silnika PM

11-45 | P.383 0~ 100 40

Wspotczynnik
pasma petli
11-46 | P.384 | pradowej przy |0~ 100 40
matej predkosci
silnika PM
Wspotczynnik
pasma petli
11-47 | P.385 | pradowej przy |0~ 100 40
duzej predkosci
silnika PM
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13. Grupa parametrow 12 — Parametry sterowania polozeniem

Nasta- Nastawie-
Nazwa ZaKres nastawien wienie nie uzyt-
fabryczne | kownika
Ustawienie 0 ~ 2123 Wigcej informacji w szczegolowej
12-00 | P420 trybu ,,Homing” |instrukcji obstugi rozdziat 5.13.1 0
12-01 | papy | Pilerwszapredkost | 54 06 1y, 10,00 Hz
ruchu ,,Home
12:02 | P42z | Drugapredkosc o 656 00 1y 2,00 Hz
ruchu ,,Home
Pozycja ,,Home”
12-03 | P423 przesunigcie  [-30000 ~ 30000 0
impulsu
Zrodto 0: Impuls zewngtrzny
12-04 | P.424 instrukcji 1: Potozenie wzgledne 0s
polozenia 2: Potozenie bezwzglgdne
‘Wazmocnienie pro- [0 ~ 65535 Zwigkszenie ustawienia moze pop-
12-05 | P.425 | porcjonalne stero- [rawi¢ reakcj¢ sterowania potozeniem, ale mo- 10
wania potozeniem |ze spowodowac przeregulowanie.
Wzmocnienie ruchu|0 ~ 65535 Zwigkszenie ustawienia moze pop-
12-06 | P.426 |w przod sterowania |rawi¢ reakcje sterowania polozeniem, ale moze 0
polozeniem spowodowac przeregulowanie.
Czas filtra dolno-
12-07 | P.427 | przepustowego [0~ 65535 ms 100 ms
sterowania pozycja
Zewngtrzne ogra-
12-08 | P.428 | niczenie predkosci |0 ~ 650,00 Hz 10,00 Hz
kontroli impulsu
Margines
12-09 | P429 | osiagania poto- |0~ 65535 40
Zenia
0~ 100 Parametr reguluje reakcje petli zerowej
pozycji serwo. Zwicksz wartos$¢, jesli odpo-
Wzmocnienie |wiedz jest zbyt wolna, a odchylenie od pozycji
12-10 | P.430 : : 5
Zero-servo zerowej wzrasta zbyt wysoko, gdy zostanie
zastosowane obcigzenie. Zmniejsz wartosc,
jesli drgania wystapia podczas dziatania.
Jednopunktowe
12-11 | P.431 | pozycjonowanie |0~ 65535 0
potozenia
Czestotliwosé
12-12 | P.432 | jednopunktowego |0 ~ 650,00 Hz 0,00 Hz
pozycjonowania
12-13 | P43z | Progpredkosei 1o (56 00 pz 0,50 Hz
Zerowej
12-14 | P434 |Us@wopdeodpo- |y o 0
wiedzi na polecenia
12-20 | Paso [Lczba obrotow. po-| 35550 30090 0
lecenie potozenia 1
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Nastawie-
nie uzyt-
kownika

Nasta-
wienie
fabryczne

Grupa | Numer ZaKres nastawien

Nazwa

12-21

P.451

Liczba impulsow,
polecenie
potozenia 1

-30000 ~ 30000

12-22

P.452

Liczba obrotow,
polecenie
potozenia 2

-30000 ~ 30000

12-23

P.453

Liczba impulsow,
polecenie
potozenia 2

-30000 ~ 30000

12-24

P.454

Liczba obrotow,
polecenie
potozenia 3

-30000 ~ 30000

12-25

P.455

Liczba impulsow,
polecenie
potozenia 3

-30000 ~ 30000

12-26

P.456

Liczba obrotow,
polecenie
polozenia 4

-30000 ~ 30000

12-27

P.457

Liczba impulsow,
polecenie
potozenia 4

-30000 ~ 30000

12-28

P.458

Liczba obrotow,
polecenie
potozenia 5

-30000 ~ 30000

12-29

P.459

Liczba impulsow,
polecenie
potozenia 5

-30000 ~ 30000

12-30

P.460

Liczba obrotow,
polecenie
polozenia 6

-30000 ~ 30000

12-31

P.461

Liczba impulsow,
polecenie
potozenia 6

-30000 ~ 30000

12-32

P.462

Liczba obrotow,
polecenie
potozenia 7

-30000 ~ 30000

12-33

P.463

Liczba impulsow,
polecenie
potozenia 7

-30000 ~ 30000

12-34

P.464

Liczba obrotow,
polecenie
potozenia 8

-30000 ~ 30000

12-35

P.465

Liczba impulsow,
polecenie
potozenia 8

-30000 ~ 30000

12-36

P.466

Liczba obrotow,
polecenie
potozenia 9

-30000 ~ 30000
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Nastawie-
nie uzyt-
kownika

Nasta-
wienie
fabryczne

Numer WEVALEY Zakres nastawien

Grupa

12-37

P.467

Liczba impulsow,
polecenie
potozenia 9

-30000 ~ 30000

12-38

P.468

Liczba obrotow,
polecenie
potozenia 10

-30000 ~ 30000

12-39

P.469

Liczba impulsow,
polecenie
potozenia 10

-30000 ~ 30000

12-40

P.470

Liczba obrotow,
polecenie
potozenia 11

-30000 ~ 30000

12-41

P.471

Liczba impulsow,
polecenie
potozenia 11

-30000 ~ 30000

12-42

P.472

Liczba obrotow,
polecenie
potozenia 12

-30000 ~ 30000

12-43

P.473

Liczba impulsow,
polecenie
potozenia 12

-30000 ~ 30000

12-44

P.474

Liczba obrotow,
polecenie
potozenia 13

-30000 ~ 30000

12-45

P.475

Liczba impulsow,
polecenie
potozenia 13

-30000 ~ 30000

12-46

P.476

Liczba obrotow,
polecenie
potozenia 14

-30000 ~ 30000

12-47

P.477

Liczba impulsow,
polecenie potoze-
nia 14

-30000 ~ 30000

12-48

P.478

Liczba obrotow,
polecenie
polozenia 15

-30000 ~ 30000

12-49

P.479

Liczba impulsow,
polecenie
potozenia 15

-30000 ~ 30000
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14. Grupa parametrow 13 — Specjalne parametry dopasowania

Nastawie-
nie uzyt-
kownika

Nasta-
wienie
fabryczne

Nazwa Zakres nastawien

Grupa | Numer

0 ~ 10 Ten parametr moze by¢ uzyty do ustawie-
nia czgstotliwosci kompensacji i zmniejszenia
Wspotczynnik |poslizgu, aby zwigkszy¢ dokladnosé¢ regulacji
13-00 | P.89 kompensacji  |predkosci. Ta funkeja jest dostgpna tylko w trybie 0
poslizgu V/F (00-21 =,,0”). Podczas kompensacji poslizgu
czgstotliwos¢ wyjsciowa moze by¢ wigksza niz
czgstotliwos¢ ustawiona.
0,90 ~ 1,20 Stuzy do okreslenia stosunku mig-
Wspolczynnik |dzy maksymalnym napigciem wyjsciowym a
13-01 | P.246 . . g . 1,00
modulacji napigciem wejsciowym. Maksymalne napigcie
wyjéciowe =,,13-01" x napigcie wejsciowe
Wspotezynnik thu-|0 ~ 8 Jesli drgania silnika sa generowane przy
13-02 | P.285 | mienia drgan nis- |niskiej czgstotliwo$ci, zmien ustawienia wartosci 5
kiej czestotliwosci |tego parametru.
XX00~XX15 Jesli drgania silnika sa generowane
Wspolczynnik thi-|z wyzsza czestotliwoscia, stopniowo zwieksz
13-03 | P.286 | mienia drgan du- |wartoéé Zadanq OdeIlOSﬂ((?. 509
zej czgstotliwosci 00XX ~ 15XX
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15. Grupa parametrow 14 — Sterowanie naciggiem

Nasta- Nastawie-

Grupa | Numer Zakres nastawien wienie nie uzyt-
fabryczne | kownika

0: Bez sterowania naciggiem

1: Tryb sterowania momentem w otwartej
petli (w trybie sterowania wektorowego
w petli zamknigtej). Aktywny jest tryb re-
gulacji momentu obrotowego w otwartej
petli. Falownik steruje statym naprezeniem
poprzez kontrolowanie wyjsciowego mo-
mentu obrotowego silnika. Nie jest wyma-
gane sprzg¢zenie zwrotne naprezenia. Enko-

Wybor der predkosci musi by¢ zainstalowany.
14-00 | P.600 sterowania 2: Tryb sterowania predkoscia w zamknig- 0
naciggiem tej petli. Aktywny jest tryb regulacji pred-

kosci w petli zamknietej. Naciag jest sta-
bilizowany przez warto$ci podana przez
PID.

3: Tryb sterowania momentem w zamknig-

tej petli (w trybie sterowania wektorowe-
go w petli zamknigtej).

4: Tryb sterowania stala predkoscia liniowa.
Jest to metoda kontroli statej predkosci
liniowej bez regulacji PID

0: Zwijani
14-01 | P.601 | Tryb zwijania AL 0
1: Rozwijanie
0: Nieaktywne. Jesli wybrano ,,Nieaktywne”,
podczas kontroli rozwijania falownik mo-

Wybor ze wyprowadzi¢ moment obrotowy tylko
14-02 | Po02 odwrotnego wtedy, gdy materiat porusza si¢ do przodu. 0
) ’ naprezania Podczas rozwijania czgstotliwo$¢ cofania
przy rozwijaniu moze by¢ ograniczona przez ustawienie
gornej granicy czestotliwosci.
1: Aktywne.

0 ~ 300,00 Mechaniczne przetozenie prze-
Stosunek ktadni = predkos¢ obrotowa / predkosé¢
14-03 | P.603 przektadni obrotowa watu z uzwojeniem, mechaniczny 1,00
mechanicznej |wspotczynnik przelozenia musi by¢ prawidto-
wo ustawiony podczas regulacji napr¢zenia.
0: Nastawienie parametru 14-05 (P.605)

Zrodio - - " - v

14-04 | P604 nastawiania 1: Nagtawwme warto$ci analogowej lub wejs- 0
. cia impulsowego
naciggu . P
2: Nastawienie przez komunikacjg

14-05 | Peos | Nas@wianie o 30500 N oN

naciagu
14-06 | P.606 Naciag 0~30000 N 0N

maksymalny
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Grupa

Numer

Nazwa

Zakres nastawien

Nasta-
wienie
fabryczne

Nastawie-
nie uzyt-
kownika

. . 0 ~50,0% Shuzy do ustawiania napigcia sys-
Zwigkszanie . . . Lo
naprezenia temu przy predkosci zerowej. Stuzy glownie
14-07 | P.607 pre . .. |do pokonywania tarcia statycznego podczas| 0,0 %
przy predkosci A .
Jerowei uruchamiania lub utrzymywania pewnego
J napigcia, gdy system ma zerowg predkosc.
Pro 0 ~ 30,00 Hz Gdy predkos¢ pracy falownika
14-08 | P608 prqdkc%éci jest nizsza od ustawionej predkosci para- 0.00 Hz
’ ZOrOWGS metru, falownik znajduje si¢ w stanie pracy|
J z zerowa predkosceia.
0 ~ 100,0 % Parametr jest uzywany tylko
do sterowania nawijaniem. W celu kontroli
14-09 | P.609 StoZek_ zxyijania czas_ami kon‘ieczne jest zmniej§ze- 0.0 %
’ naprezenia nie naprezenia przy jednoczesnym zwigk- ’
szeniu promienia zwijania, aby zapewni¢
dobre zwijanie materiatu.
1410 | Posq | orektakompen-1y 6600 1y 0 mm
sacji stozka
0: Obliczanie przez predkos¢ liniowa. Obli-
czenia na podstawie predkosci linii: pro-
mien zwijania jest obliczany na podsta-
wie predkosci linii systemu i czgstotli-
) wosci wyjsciowej falownika.
Wyb;)_r metpdy 1: Obliczanie przez narastanie grubosci (en-
14-11 | P610 ob lczania koder z silnika), sygnat impulsowy jest 0
promuenia przylaczony do karty A1/B1 lub PG.
zwijania
! 2: Obliczanie przez narastanie grubosci (en-
koder z walu zwijania), sygnat impulso-
wy jest przytaczony do zacisku M2.
3: Wejscie wartosci analogowej lub impul-
sowe.
0: Bez zapamigtywania promienia zwijania
. przy wylaczeniu zasilania lub zatrzyma-
Ste_rov_vame niu obliczania promienia zwijania.
pamigeig pro- - - - nict obli -
mienia zwijania |1’ apamigtywanic wczesnicj obliczonej war-
14-12 | P.650 przy obliczaniu to§c1. przyl yvqugzemu z'asﬂ.ama l}lb zatizy- 0
przez narastanie maniu ob iczania promienia zwijania. Za-
grubosci pamigtany promien zwijania jest przyjmo-
wany jako warto$¢ poczatkowa po wiacze-
niu zasilania lub rozpoczeciu obliczania.
1413 | penn | Maksymalny o 16000 500 mm
promien zwijania
Srednica watu
14-14 | Po6l12 L 0 ~10000 mm 100 mm
zwijania
el 0: Poczatkowy promien zwijania jest nasta-
Zrédio wiany przez parametry 14-16 (P.614)~ 14-18-
14-15 | P613 poczqtkiow‘ego (P616). 0
romienia
P Zwijania 1: Poczatkowy promien zwijania jest nasta-
wiany jako wartos¢ analogowa.
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Nasta- | Nastawie-
Grupa | Numer WEVAYE] Zakres nastawien wienie nie uzyt-
fabryczne | kownika
14-16 | po14 | Poczatkowypro- |y 4600 100 mm
mien zwijania 1
1417 | Pe1s | POCAOWY PIO- o 10000 mm 100 mm
mien zwijania 2
1418 | Po16 | POZAKOWYPIO- 116000 mm 100 mm
mien zwijania 3
0~1000 ms stuzy do ustawiania wspotczyn-
14-19 | P617 Czag ﬁltria. . nlka ﬁlytrowanllzlt promienia zwijania, ab.y 0 ms
promienia zwijania [unikna¢ szybkiej zmiany wyniku obliczania
promienia zwijania.
1420 | pe1g | Biezacawartosc |y 6500 0 mm
promienia zwijania
1421 | pe1o | LicAaimpulsow 1y o5 1
na jeden obrot
Liczba obrotéw 1~10000 liczba obroFoyv Waika nawijajacego
14-22 | P.620 . potrzebnego do owinigcia materiatu jedna 1
na jedna warstwe
warstwa.
0: Nastawianie grubo$ci materiatu przez pa-
1423 P621 Zrédjo nastawiania rametry 14-24 (P622) ~14-27 (P625)
’ grubosci materiatu | 1: Nastawianie grubosci materiatu jako war-
to$¢ analogowa.
14-24 | P.622 |Grubo$¢ materiatu 0/0,01 ~ 100,00 mm 0,01 mm
14-25 | P.623 |Grubos¢ materiatu 1/0,01 ~ 100,00 mm 0,01 mm
14-26 P.624 |Grubo$¢ materiatu 2{0,01 ~ 100,00 mm 0,01 mm
14-27 | P.625 |Grubo$¢ materiatu 3/0,01 ~ 100,00 mm 0,01 mm
14-28 | P626 GrubosC 1 01 - 100,00 mm 1,00 mm
maksymalna
0: Bez wejscia predkoscei liniowej
1: Wejscie wartosci analogowej lub impulso-
we. Gdy predkos¢ jest uzyskiwana pop-
rzez warto$¢ analogowa lub wejscie im-
: pulsowe (14-29 = 1), maksymalna pred-
Zrodio kos¢ 14-30 musi by¢ prawidtowo usta-
1429 | P627 wejscia wiona. Maksymalna warto$¢ wejscia ana- 0
’ predkosci logowego lub impulsowego odpowiada
liniowej maksymalnej predkoscei.
2: Nastawienie przez komunikacje¢. Gdy pred-
kos¢ uzyskuje si¢ za pomocg metody ko-
munikacji, jest ona ustawiana przez adres
komunikacji Modbus HI00A, a zakres
ustawien wynosi 0,1 ~ 6500,0 m / min.
1430 | peog | Maksymalna o4 6500 0 mymin, 1000,0
predkos¢ liniowa m/min.
Minimalna Q,l ~ 6500,,0, m/mm Gdy_ falown_llf wykry-,]e,,
A ze predko$¢ linii jest nizsza niz wartos¢,|  200,0
14-31 | P.629 | predkosc liniowa . . . . L >
o falownik przerwie obliczanie promienia| m/min.
do obliczania R S
zwijania.
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Grupa

Numer

Nazwa

Zakres nastawien

Nasta-
wienie
fabryczne

Nastawie-
nie uzyt-
kownika

0 ~ 6500,0 m/min. Stuzy do wyswietlania
Aktualna P B . .
14-32 | P.630 P rzeczywistej predkoscei linii w czasie rzeczy-| 0,0 m/min.
predkos¢ liniowa wistym
Wspolezynnik 0~65535 siui_}_/ do ustaw1e'r11_a Wspoic_zynnl_—
Kompensacji ka kompensacji bezwlgdnosm mechar%lcznej.

14-33 | P.633 ~. |Stuzy do kompensacji bezwtadnosci obro- 0
bezwtadnosci - ukdad bezwladnogei silnik
mechanicznej towej uktadu, w tyn} ezwiladnosci silnika,

uktadu obrotowego i watu.

14-34 | P.634 | Gesto$¢ materiatu |0 ~ 60000 kg/m? 0 kg/m?

14-35 | P.635 SzerokoS€ 4 66000 mm 0 mm

materiatu

1436 | Po3e | Wwepdleamnik 4 5540, 0,0 %

kompensaciji tarcia
0: Automatyczne wykrywanie przerwy w po-
dawaniu materiatu jest nieaktywne.
Funkcja automatycz-| 1: Funkcja 1 automatycznego wykrywania
nego wykrywania przerwy w podawaniu materiatu.
14-37 | P.637 - - 0
przerwy w p(?dawa- 2: Funkcja 2 automatycznego wykrywania
niu materiatu przerwy w podawaniu materiatu.
3: Funkcja 3 automatycznego wykrywania
przerwy w podawaniu materiatu.
Automatyczne
1438 | pe3s | WRDWANCMIN: o4 6500 0 m/min, 200,0 m/
malnej predkosci min.
liniowej
Zakres btedu

14-39 | P.639 | automatycznego |0,1 ~100,0 % 10,0 %

wykrywania
Czas zadziatania

14-40 | P.640 | automatycznego |0,1 ~ 60,0 s 2,0s
wykrywania
Wzmocnienie

14-41 | P.645 | predkosci przed |-50,0 % ~ 50,0 % 0,0 %

dziataniem
Zwigkszenie
14-42 | P.646 | momentu przed |-50,0 % ~ 50,0 % 0,0 %
dziataniem
Czas op6znienia
14-43 | P.647 | momentu przed |0~ 65535 ms 0 ms
dziataniem
0: Nastawianie predkosci liniowej jest wyta-
Zrodto czone.
14-44 | P656 nastaw1arn%a 1: Prqdkf)s_c liniowa u_zyskgje si¢ z wejscia 0
predkosci warto$ci analogowej lub impulsowego
liniowej 2: Predkos¢ liniowa uzyskuje si¢ w trybie
komunikacyjnym.
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Nasta- | Nastawie-
Grupa | Numer WEVAYE] Zakres nastawien wienie nie uzyt-
fabryczne | kownika

1445 | pes7 | Nas@wiane o 6500 0 mymin, 0,0 m/min.

predkosci liniowej

Amplituda gra-  |0: Ograniczenie amplitudy oparte na mocy
niczna znacznika | znamionowej silnika.

14-46 | P.658 R 0
zamknl(;tej petli | 1: Ograniczenie amplitudy oparte na uktadzie
naciggu predkosci liniowej w czasie rzeczywistym.
Amplituda granicz-
14-47 P.659 | na bias zamknigtej (0,0 % ~ 100,0 % 0,0 %
petli naciagu
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16. Grupa parametrow 15 — Parametry uzytkownika

. . | Nastawie-
Nastawienie

Zakres nastawien nie uzyt-

fabryczne

kownika

Parametr 1,
15-00 | P.900 zapisany przez |0~ 1299 99999
uzytkownika

Parametr 2,
15-01 | P.901 zapisany przez |0~ 1299 99999
uzytkownika

Parametr 3,
15-02 | P.902 | zapisany przez |0~ 1299 99999
uzytkownika

Parametr 4,
15-03 | P.903 zapisany przez |0~ 1299 99999
uzytkownika

Parametr 5,
15-04 | P.904 zapisany przez |0~ 1299 99999
uzytkownika

Parametr 6,
15-05 | P.905 zapisany przez |0~ 1299 99999
uzytkownika

Parametr 7,
15-06 | P.906 zapisany przez |0~ 1299 99999
uzytkownika

Parametr 8,
15-07 | P.907 zapisany przez |0~ 1299 99999
uzytkownika

Parametr 9,
15-08 | P.908 zapisany przez |0~ 1299 99999
uzytkownika

Parametr 10,
15-09 | P.909 zapisany przez |0~ 1299 99999
uzytkownika

Parametr 11,
15-10 | P910 | zapisany przez |0~ 1299 99999
uzytkownika

Parametr 12,
15-11 PI11 zapisany przez |0~ 1299 99999
uzytkownika

Parametr 13,
15-12 | P912 zapisany przez |0~ 1299 99999
uzytkownika

Parametr 14,
15-13 | P913 | zapisany przez |0~ 1299 99999
uzytkownika
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. . | Nastawie-
Nastawienie

Grupa | Numer Zakres nastawien nie uzyt-

fabryczne A
v kownika

Parametr 15,
15-14 | P914 zapisany przez |0~ 1299 99999
uzytkownika

Parametr 16,
15-15 | P915 zapisany przez |0~ 1299 99999
uzytkownika

Parametr 17,
15-16 | P916 zapisany przez |0~ 1299 99999
uzytkownika

Parametr 18,
15-17 | P917 zapisany przez |0~ 1299 99999
uzytkownika

Parametr 19,
15-18 | P918 zapisany przez |0~ 1299 99999
uzytkownika

Parametr 20,
15-19 | P919 | =zapisany przez |0~ 1299 99999
uzytkownika
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17. Przelaczanie trybu parametrow

» Parametry przemiennikoéw Serii SE3 sg sklasyfikowane wedlug funkcji, a ich domysl-
na wartoscia fabryczna jest wyswietlana w trybie "grupy";

» Jezeli uzytkownik jest bardziej przyzwyczajony do oznaczen "P.xxx", to parametr
00-25moze nastawi¢ na "1" i wtedy parametry beda wyswietlane w "konwencjonal-
nym trybie P".
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18. Procedura nastawiania parametrow

» Nalezy nacisna¢ przycisk MODE (tryb), aby przej$¢ do trybu nastawiania parame-
trow.

0. 0 0 | fwone | I 0 0 0 IMODE '0 0 0 O MODE| | (voos I .

rlwminn e (oY [ Besiring T | TRl msins A [ sieing (e e Uy 1 e i nl e R T
$wieci  $wieci $wieci
MODE
(Monitorowanie) (Nastawianie (Nastawianie (Obstuga) (Nastawienie
czgstotliwosci) parametru) pomocy)

» Obstuga odbywa sie wedlug nastepujacej procedury:

Swieci Swieci Swieci

00 -03- =, 0 -03. &[0 02

] [R] AE | 7

T | | S | [ L ] P | A

12020

A [ i | [ LW

12000

[P [ P e | & ] W]

f e 1 20200

diuzej: 1,5's [ | o [ [P v | &

wyswietlanie
naprzemienne

=
19. Inne

» Dla wyrobow wyzszej jakosci, parametry i zawartos¢ moga by¢ zmieniane. W tej spra-
wie nalezy kontaktowac si¢ z przedstawicielem firmy lub szukaé¢ informacji na stronach
internetowych
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Notatki
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Notatki

75



== W B

Pomiar poziomu Pomiar przeptywu Pomiar cisnienia Pomiar fizykochemiczny
)
Pomiar temperatury Termowizja Pomiar wilgotnosci Wagi przemystowe

© NO, (((‘
o | <& -
—_— 09 GPRS
Analiza i detekcja gazow Kamery wizyjne Kalibratory Transmisja bezprzewodowa

3 I_D_C
C¥ =

Przetwornice czestotliwosci

:DIII‘

Napedy i sterowanie =~ Armatura przemystowa Przyrzady przenosne = Czujniki zblizeniowe

'!’ ﬁ ég

Pomiary izotopowe Laboratorium Ustugi dla przemystu Akcesoria

Regulatory Rejestracja Wskazniki

——

Odwiedz nasza strone Zamoéw bezptatny katalog

www.introl.pl

antrobh

automatyka i pomiary

Skontaktuj sie
z Przedstawicielem Regionalnym

Introl Sp. z 0.0.
Katowice, ul. KoSciuszki 112

tel. +48 32 789 00 00, e-mail: introl@introl.pl
www.introl.pl




